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Fotogrametrik calismalar igin iyi ve tam ideal bir ugus pldm tanzimi
sarttir. Iyi tanzim edilmis bir ugus pldn1 vasitasile hem ugus esnasinda kolay-
Lk ve hemde Fotomozaik, Fo'toplzin ve kiymetlendirme islerinde siirat, eko
nomi, ugus agiklarmin  husuliine mani olma ve nihayet istenilen hassasiyet
temin edilebilir.

Fotoplénl uguslarinda fotograflanacak bélgenin diizlik veya daghk olusuna
gore 60 % - 90 % ileri bindirme ve 30 % - 50 % yan bindirme nazari itibare
alinarak ugus pldnlari tanzim edilmelidir. Fotopldnlar igin diiz arazide 70 %
ileri bindirme ve 30 % yan bindirme ve daghk arazide 90 % ileri bindirme
ve 50 % yan bindirme ile ve mutavassit bolgelerde ise bu hadler arasinda
uygun bir ileri ve yan bindirme intihap edilmeli ve ugus pldnlar1 buna gore
tanzim ve tatbik edilmelidir.

Kiymetlendirme i¢in yapilan uguslarda genel olarak diiz ve mutavassit
arizali bolgelerde 65 % ileri bindirme ve 25 % yan bindirme ve gok arizah
bolgelerde 70-80 % ileri bindirme ve 35 % yan bindirme ile hava fotograflar1
alinmas1 muvafik olur.

Fotograflanacak bdlgenin arizasina gore yan bindirme miktar: hassas ola-
rak hesabedilebilir. Bu hesap tarz1 asagida tafsiliti ile gdsterilecektir.

Ugus plénlarint ( Ugus Haritalar1) tanzim icin hazirlik

1. Ugus pldnlarinin yapilacag: haritalar.

2. Kiymetlendirilecek haritamin mikyas ve miinhani arahig dolayisile
hassasiyeti. '

3. Liizumlu formiiller ( Riyazi olarak kati veya emprik).

a) Ugus planlarinin yapilacag: haritalar 1/200.000
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b) Kiymetlendirilecek haritamin mikyas1 1/25.000 ve miinhani araligy =

C. 1= 10 metre olduguna gore :
1. C.I.=10 m.
2. H=K. 1/2 . C. 1. (H = Ugusg irtifar, araziden ).
K — Faktori 500‘- 2000 arasinda degisen bir konstanttir.

Bu faktor: yapilacak haritanin hassasiyetine, kullanilan hava kamaralari-
nin nevine, objektiflerin evsafina, kiymetlendirme makinelerinin hassasiyetine
ve elde mevcut nirenginin sikhgina tabidir. '

1/25.000 haritalarimiz igin K = 650 — 750 olarak alinabilir. Ve faraza
K = 700 alinacak olursa :

3. H=700.1/2 . 10 = 35.00 bulunur.

Takribi ugusg irtifai boylece bulunduktan sonra mevcut nirenginin sikhgi,
kiymetlendirilecek haritalarin hassasiyeti, ve ugus imkanlar1 goz oniinde tutu-
larak bu ugus irtifa1 yuvarlak bir rakama irca edilebilir.

4. Bundan sonra fotograflanacak bdlge ugus haritasi iizerinde tetkik
edilerek vasati arazi yiiksekligi bulunur. Bulunan bu vasati arazi yiiksekligin-
den itibaren en yiiksek noktalarin yuksekligi harita iizerinde tesbit edilir.

Bu miktara Y diyecek olursak :

vasatbr arazs yc}%Se/U/?/

o = 90°
/2 = 45° 5 tga/2 =1
Y=H—R

Y=H— V(B?+(s/2)
Y=H—He— V(B + Be)® + (Se+ S/2)2 -
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Burada :

Y = Vasati araziden en yiiksek nokta rakimi.

H = Takribi ugus irtifai, vasati araziden.

Hg = Ugus irtifainda tecviz edilebilecek hata miktar.
= lleri bindirme baz.

Bg = Ileri bindirme bazinda tevciz edilebilecek miktar.

S = Yan bindirme baz,

Se = Yan bindirme bazinda tecviz edilebilecek miktar.

Y Zasati arazi irtifa1; yayvan tepelikler ve mutavassit bir arazi sekli
arzeden kolonlar igin her bir kolon dahilinde en algak ve en yiksek rakimlar
arasindaki farkin iigte biri kadar en algak rakimdan yukar gidilerek bulunur.

D= 220m. vasali araziirbifar

%0 73;"

Vasati arazi irtifa1 ; biuyiik irtifa farklari, ugurumlar ve kanyon karakteri
arz eden kolonlar igin her bir kolon dahilinde en algak ve en yiiksek rakim-

lar arasindaki farkin iigte ikisi kadar en algak rakimdan yukan: gidilerek
bulunur.

[T
lﬁo - . R R _v=salés 2re2z/ /'r»!ffal
D /

Deniz seviyesinden olan ugus irtifa: :

Yukanida bulunan vasati arazi irtifaina ; H Takribi ugus irtifar ( Vasati
araziden ) ilave edilerek bulunur.

Hg ugus irtifainda tecviz edilebilen hata miktan ;

El

Tayyarenin nevine, pilotun ve rasidin maharetine tabi olan bir rakimdar.
Bu miktar : tayyarenin ugus irtifaina gikarak bir kolona bagladiktan sonra

kolonu bitirinceye kadar aym irtifa1 muhafaza etmesi Iaumgehrken muhtelif
sebeplerle bu irtifadan ayrilma miktarlaridar.
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Bu miktar 1/35.000 mikyash hava fotograflarn uguslarimiz igin He =
100 metre olarak kabul edilebilir.

Bg ileri bindirme bazinda tecviz edilebilen hata miktan ;

Yine tayyarenin nevine, pilot ve rasidin maharetine tabi olmakla beraber
en fazla fotografginin maharetine tabi olan bir konstanttir. Fotografg1 visérde
hayalleri takip ve daimi surette bindirme nazimini ayarlamak suretile bu mik-
tar1 mimkiin mertebe kiigiik tutabilir.

Bu miktar 1/35.000 mikyasli hava fotograflar1 uguslarimiz igin B = 150
metre olarak kabul edilebilir. ’

St yan bindirme bazinda tecviz edilebilen hata miktan ;
Ayni miilahazalarla ve bilhassa rasidin maharetine tabi olup 1/35.000

ucuslarimiz igin Sg = 200 metre olarak kabul edilebilir.
MIS AL
1. C.IL = 10 m
2. H = 700 . 5 = 3500 m.
3. B = 2200 m. {RMK S 1818. f = 10 cm. ve 65 % lleri Bin.)
4. H = 3500 m.
Hg = 110 m.
S = 200 m.
B = 2200 m.
Be = 150 m.
Y =0 Bir an igin arazinin diiz oldugunu kabul edersek :

Kclonlar arasindaki mesafe S :

0 = 3500 — 100 — V (S/2 + 200)% + (2200 + 150 )
Buradan ;
S = 4900 m. bulunur.

5. Boylece kolonlar arasindaki baz bulunduktan sonra fotograflanacak
bolgenin genisligi faraza 30.5 km. ise ; bu takdirde :

Kolon adedi = 30.5/4.9 = 6.2

Bu ise tam bir rakam olarak alinmak mecburiyetinde oldugundan faraza
6 olarak kabul edelim. Bu takdirde '

S = 30.5/ = 5.1 km. bulunur.
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6. ‘Bulunan bu miktar Y:— Formiiliinde yerine konulursa :

Y = 3500 — 100 — V(25504 200) + (2200 + 150 )
Y = — 200 m.
Bunun ‘manasi; vasati. arazi irtifamnin iizerinde hig bir arizanin yani yiik-
sek bir yerin mevcut olmamas1 demektir. Halbuki; vasati arazi irtifaindan
fazla bir miktar arazi yliksekligi kabul etmek isi daha saglam tutmak demek

olacagindan kolon adedini arttirmak icabeder. Oyle ise Kolon adedini = 7 ka-
bul- edersek :

S = 30.5/7 = 4350 m. ve :

Y = 3500 — 100 — V(2175 4+ 200 > + (2200 + 150
Y = 240 m.

Hald vasati arazi irtifaindan olan yukseklikleri 240 m. den fazla olan
arizalar mevcut ise; Kolon adedi bir adet daha arttirihr lve Y miktar: tekrar
hesabedilerek kontrol edilir.

7. Bundan sonra her bir kolon igin vasati arazi irtifal1 bulunmalidir.
Bunun igin kolon dahilinde en algak ve en yiiksek noktalarin rakimlari hari-
tadan alinarak arasindaki fark bulunur. Bu farkin iigte biri kadar algak nok- .
tadan yukar: gidilir. Kalan 2/3 irtifa fark:i hesabedilen Y kiymetinden biiyiik
olmamalidir,

8, Kolon veya ugus hatlarim haritaya gizmeden evvel miiteakip iki
kolondan #ger miiteakip hava fotografini, B — Stereoskopik baz, S — Kolon-
lar arasindaki baz, hava fotografinin biiyiikliigii (18 x 18 cm.) fotograf mik-
yasina gevrilerek bir kagit lizerine tersim edilm‘éli ve dort stereoskopik model-
dede miisterek olan saha tetkik edilmelidir.

9. Yukanki dort stereoskopik modeldede miisterek olan saha, iyi tefrik
edilebilecek bir nirengi noktasi bulunacak kadar biiyiik degilse o taktirde
kolon adedi tekrardan hir fazlasile alinmalidar.

.

10. Bu miusterek sahayi gizmek igin :

a) Hava kamarasinin fuayyesi ve ugus irtifaindan, hava fotografinin mik-
yas1 hesabedilir. : 1/35.000

b) Bir hava resminin sathi bulunur. (18x18 cm.) Kégeleme kutur: 21 cm.
c.) Fotograf mikyasinda :

S = 4350 m. ; 1242 cm. (1/35.000 mikyasinda)

B = 2260 m. :. 6.29 cm. (1/35.000 mikyasinda)
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d) Bu kiymetleri kullanarak iki miiteakip kolondaki iiger miiteakip
hava fotografinin miisterek sahasi bulunur ve 1/35.000 olgeginde bu sahada
iyi identife edilebilen bir kontrol noktasi bulunup bulunamiyacag: tetkik edilir.

Bu grafikte Hg, Sg, Be kiymetleri nazar itibare alinmamigtir. Bu kiy-
metlerde bittabi miisterek sahanin biiyiiylip kiiglilmesine tesir edeceklerdir.

11. Ucus hatlannin haritaya gizilmeleri :

a) Evvelce bulunan S = 4350 m. nin ugus haritas1 mikyasinda kiymeti
bulunur. { Ugus haritas1 1/200.000 mikyasinda ise : S = 2.17 cm. bulunur.)

b) Ugus kuzey - giiney istikametinde yapilacaksa : Paftanin kuzey ve
giiney kenarlarinda pergel 2.17 cm. acilarak mesafeler isaretlenir.

¢) Ugus hatlar1, bu hatlarin tam orta gizgileridir.

d) Beher kolonun ucus irtifa1 asagidaki gibi bulunarak haritada o kolonun

izerine yazilir,

450 m. = Kolonda en algak arazi irtifai.
670 m. = Kolonda en yiiksek arazi irtifai.
220 m. = D = en algak ve en yiiksek irtifa farki.
73 m. = 1/3 D.
450 m. = Kolondaki en algak arazi irtifa:.
523 m. = Vasati arazi irtifa.
3500 m. = H = Fvvelce bulunan ugus irtifa (araziden).
4023 m. = Bu kolon igin hakiki ugus irtifas, ( Deniz seviyesinden )

12. Ugus haritalarinda ugus planlarimin tanziminden sonra dikkat edile-
cek kriteryum :

En yiiksek irtifa — Vasati irtifa << Y

Eger Y kiymeti yukariki gayri musavati tahakkuk ettirmezse ; bu tak-
tirde arazi vasati irtifa1 ytkseltilebilir. ’

Tayyare Altimetresinin Hatast

Ugus plénlan tanzim edildikten ve haritaya gecirildikten sonra, bu ugug
plénlarinda beher kolon igin ayri ayrn hesabedilen ugus irtifalarim1 hakikatta
yani ugus esnasinda tamamile tatbik edebilmek ve ugus irtifalarile hava fotog-
raflar1 mikyaslarin1 tam ugus pldnlarinda tanzim edildigi gibi elde edebilmek
icin Tayyare altimetresinin hatasin1 bilmek icabeder.
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Nirengili ve kireglenmis bir sahanmin hava fotograflar1 alindig1 bir sirada
rasit ve fotografginin iy birligi yaparak ayni anda rasit tarafindan Tayyare
altimetresi ve fotografgi tarafindan da gekilen hava resimlerinin kolon ve
resim numaralar: kaydedilir. Bu meyanda Tayyarede dahili ve harici siihunet-
lerde okunmali ve kaydedilmelidir.

Bu kayitlar muhtelif kolonlarda ve mubhtelif irtifalarda tekrar edilmelidir,
Yalmiz bu irtifalar, fotograf alimi yapilan irtifalara yakin olmahdir.

Kayitlar1 yapilan bu hava fotograflari kiymetlendirmeleri yapilmak iizere
stereoplanigrafta relatif, baz ve rakim ayarlari yapildiktan sonra stereoskopik
modelin (® ) istikametinde ve faraza 1/25.000 mikyasl pafta iizerinde kag
- kilometrelik bir saha kapladig: hassas olarak algiiliir‘ ve resim ebadi olan 18
cm. ile nisbet ~ edilerek hava fotografinin™ mikyasi ve oradan “ugus irtifa1 bu-
lunur.

Pafta iizerinde olgiilen (®) istikametindeki mesafe 7200 metre, hava
fotografinin (@) istikametindeki ebadi 18 cm. , ve hava kamarasmm fuayyesi
f = 10 cm. olduguna gore :

Resim mikyas: = 0.18 /7200 = 1/ 40.000 ve

Ugus irtifaiA = 4,000 metre. (arazide.n)
olarak bulunmus olur.

Mubhtelif irtifalar ve suhunet dereceleri igin bulunan bu hakiki ugug irti-
falar1 suhunet derecelerine gore Tayyare altimetresi kiraatlarile bir cetvel ha-

linde tanzim edilecek olursa bu cetvelden muhtelif ugus irtifalarinda ve suhu-
net derecelerinde Tayyare altimetresi hatasi kolaylikla alinabilir.

Tanzim edilen bu cetvelleri kullanmak suretile istenilen' Hakiki Ugus
Irtifa1 ve istenilen Fotograf mikyas: elde edilebilir. ’

—UCUS—

Ugus igin evvelceden yapilacak hazirhik, ugustan hemen evvel ve sonra,
resimleri g¢ekme yiiksekligine ¢ikildiktan sonra, resim gekildigi esnada ve
resim c¢ekme isi bittikten sonra yapilacak isler ve dikkat edilecek noktalar
swrast ile asagida gosterilmigtir.

A — Ugusa hareket etmeden evvel yapllacak hazirhk :

Ugusa hareket etmeden evvel fotograf alet ve malzemesmm herbln teker
teker ve heyeti umumiyesi birden muntazam bir sekilde 1§led1kler1 kontrol
edilmelidir. '
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Elektrik aksaminin kontrolunda :

a) Voltmetre veyahut ceryan sevki igin kontrol"lambasx ,~ asil -kamara,

ufuk ve statoskop’ kaylt kamaralarmdakl ampuller
b) Inkita kontagx, tesv1ye ruhu ve saat kadramm a)dmlatan ampuller
c) Filmin cinsine gore ayar edilen 151k miktarinin (28) mukavemeti ile
tanzimi. _ ‘
Mihaniki aksamin kontrolunda : ,. = e IR
‘a) Biutiin' aksamin istirak ettigi- umumi igletme komtrelus:. .- .'
. _b) Asxl ve yardlmm dlyaframlarm dogru bir §ek11de aglllp kapanma]arl
c) .,Kamara 1qensmdek1 zaman saatmm kurulmaSI ve a)ar edllme51
d) Numaratérlerin kontrolu.
e) Fuayye etiketinin kotrolu. .~ - ' RN e i
» »lf) Muharrik aksam irtibatlarmin ﬂbgru]ugu.
g) Filterlerin temizlenmesi.

h) Hava kamarasinin herhangl b1r )ere temas etmeksxzm serbest ha-
reketi. . - :

i) Muharrik motorin islemesi.
YY) Tazylkll hava tertibatinin kontrolu.

‘k.).‘ Vizor hareket mllmm kamara fuayyesme gore dogru taklhp takll-

madig.

B —  Ugustan hemen evvel )apllacak 1§ler :

a) Kamara objektif muhafaza kapagim tay)lre bir mlktar utlfa a]dxktan
sonra agmak.

b) Resmi gekilecek arazi karakterinj ve o giinkii 1k vaziyetine gore
kamara uzerinde icabeden poz miiddetini ayarlamak. (54)

¢) Kullanlacak filter segilerek objektifin ouiine getirilir. (bu i RMK
s 1818 genis zaviyeli- ve RB 20/30 kamaralarinda- ‘tercihan. -yerde, RMK §
1818 normal kamardda ise *'55,, diigmesi ile havada da yapllablhr )

d) Ufuk kamaras1 kullamilacaksa filterini takmak

e) Bindirme nazimin ceryana' baglamak. kaset siirgiisiinii agmak ( Bunu
acmadan - kamaray1 calisnrmak tehlikelidir ) - ve. tecriibe i¢gin kamarayr Kkisa
bir 'muddet ¢aligtirmiak ve bu esnada film hareketine, numaratorlerin. isleyip

islemedigine dikkat etmek (¢calismayr durdururken diyaframin agihp kapan-
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masin1 gosteren -misirden biraz evvel ve dairenin tam sekizde bir entervalinde
durdurulmahdir.)

f) Bu denemeden sonra: numaratérleri ‘000 iizerine getirmelidir. (Eger
yapilan ig evvelki bir isin devami veya aymi mintikadaki res1mlen takip eden
bir i§ ise bu sifirlama yapilmamaldir.)

g) Ufuk kamaras: kullamildig: - takdirde bunun gorusii -temin iedilinceye

kadar esas kamara ile birlikte agagiya indirmvek.)_ ) ]

C — Ugus yuksekligine gikildiktan sonra yapll‘acak isler :

') Statoskop ku]]anlllyorsa “kayit ve pllot statoskopunu gallslr ( Tatig)
vaziyetine getirmek. o e

b) Kaset iizerindeki tesviye ruhu yard.xmvlv ile kiamara.yl tesviye etmek.

c) Riizgdr inhirafim ¥izorde rasat:edip bu kiymeti kamara cemberine
vermek.

d) Kullanilan muharrlk ve v1zorde vapllacak rasada gore 1ler1 blndlrme
igin lammgelen resim entervahm temm igin kamaramn 1§leme suratml tan-
zim etmek.

e) Resim gekllecek araziye varlldlgl vakit esas ige baglamadan  evvel
umumi bir kontrol igin kamaray: tekrar’ 1§letmek (Bu suretle filmlerin deve-
lope edilmesi zamaninda bu birkag fazla alinmig resim  tecriibe. mahlyetmde
kullanilabilir. )

D — Resim gekildigi esnada yapilacak isler

a) Esas kasetteki film hareketi miisirinin kontrolu, dfuk ‘kamarasi ve
statoskop kullamliyorsa. kayit kamarasipin - isleme : kontrolu ve diger  kontrol
tertibatinin rasat edilmesi.

.
b) Kamara tesviyesinin, riizgdr . inhiraf .zaviyesini ve vizordeki tirtilh
zincir yardim ile resim intervalini daima kontrol etmek.

c¢) Resim numara tertibatina bakarak kamarann baslama_ve son numa-
ralario1 kaydetmek (Cunki; kasetteki numaratorler gekilen film iizerine g¢ik-
mazlar. ) i

d) Hava tazyiki manometresine bakarak tazyikin normal durumda kal-
masin1 temin etmek.

E — Resim g¢ekme isi hittikten sonra ).'apxlacak isler :

a) ‘Filmin develope tecriibesi igin 3 : 4 resim fazla olarak gekmek.
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b) Kaset igletme bagi iizerindeki miig’ir levhas1 tam siirgii serbest (Schie-
ber frei) mintikasi dahiline geldigi zaman kamara iglemesini durdurmak.
( Aksi takdirde kaset siirgiisi kapanmaz ve kaset kamaradan alinamaz. )

c) ‘Statoskop’u agik (offen) iizerine getirmek. (Aksi takdirde Tayyare
irtifa kaybedince statoskop mayii tasar.) o

d) Kaset siirgiisiinii kapamak ve kaseti kamaradan ayirmak.

e) Kamaranin resim cergevesi muhafaza kapagim derhal kapamak. (Ka-
mara dahilini ve objektif’i muhafaza igin.)

f) Miteakip diyafram agihp kapanmasi gelinceye kadar kisa biran igin
aleti tekrar isletmek. (Bu suretle alet, kurma yay:r kurulmus - vaziyetten' kur-
tulur ve uzun zaman geliri kalmaz.)

— RMK S 1818 HAVA KAMARASI —

Resim ebadi = 18x18 cm. olup bu kamara ile 10, 20 ve 50 santimet-
relik fuayyeli objektifler mesnetlerile birlikte kullanilabilir. Yatirma kolu va-
sitasile ugus istikametinden saga ve sola dogru mail resim de gekilebilir.
Yatirma zaviyesi sabit olup 10 veya 20 grattir.

10 veya 20 santimetrelik objektifler kullgnlldlgfna gore :
I - Genis za?iyeli kamara :

Fuayye 20 cm. , 1:6,3 topogon objektif, agikhk zaviyesi yanlama 93 ve
diyagonal 105 grattir.

II - NormAl kamara :

Fuayye 10 cm. , 1:4,5 ortometar objektif, agikhk zaviyesi yanlama ve
diyagonal 69 grattir. '

IiMK S 1818 hava kamarasimin aksami :
Kamara gemberi

Kamara ana kismi

Objektif mesnedi

Bindirme nazimi ve hava tazyiki cihazi.

SN S I

Film kaseti

Bu kamara ile ilaveten sunlarda kullamilr :

—

Ufuk kamarasi

2. Statoskop kayit kamarasi.



U§u§ Plin1 Tanzimi 31

1. Kamara g¢emberi :

Kuvvetli bir zemin g¢emberinden ibarettir. Uzerinde birde riizgdr inhiraf
¢emberi vardir. Bu g¢ember iizerinde -+ 40 grattan — 40 grada kadar taksi-
mat vardir. :

2. Kamara ana kismm :

Kutu geklinde hafif madenden yapllmigir. Ust kismi 18x18 cm. resim
igin yapilmis olup mesaha ve tatbik gercevesini teskil eder. Yanlar ortasinda
madeni mesaha markalar1 (18) vardir. Esas marka 0.3 milimetre kutrunda
bir delik, yardimci marka olarak da her marka levhasinin kose ortasi kulla-
nilir. Mukabil iki marka deligi aras1 176,00 milimetredir.

Kamara ana kisminda ayrica :

a) Ug haneli resim sira numarasim gosteren ve otomatik olarak isleyen
numaratérler (19) vardir. Bunu ayar i¢gin sifirlama vidasin1 gevirmeye bas-
lamadan evvel vida yavasca disar1 cekilir. Ve ses verinceye kadar devam olunur.

b) Kamara govdesinin yanina kanulmus bir zaman saati (22) vardir.
(22) saati yerine takarken kadranin filme karsi gelmesine dikkat etmelidir.

c) Bir dairevi tesviye ruhu ve bunun iizerinde birbirinden mesafesi bir
grat olan igige daireler vardir. Kabarcigin merkezden olan infirahinin pozitiv
veya negatif lizerindeki istikameti, nadir noktasinin resim merkezinden olan
inhiraf istikametinin aksidir. Inhiraf miktar1 daireleri sayarak okunur, onda
bir grat tahmin edilir.

Bu iig yardimci isaret kendilerine mahsus yuva igindeki kiigiik objektif-
lerle resim gekildigi anda vuku bulan kisa bir elektrik kontag1 neticesi kiigiik
ampullerin (25) (26) (27) yanmas ile film iizerine ve her resmin kosele-
rine gikar. Bu kiigik ampullerin parlakliklarinin her resim iizerine net ola-
rak gikmasi igin ayarlanmasi kamaranin i¢ ve yan tarafindan bir mukavemet
aleti vardir. Bunun tanzimide disardaki bir diigme (28) ile yapilir. Boylece
film hassasiyet derecesine gére ampuller ayarlanir. Mukavemet tanzim diig-
mesi tzerinde I, II, III isaretleri vardir. ' )

1 = Ampuller parlak
II
I = » kisik

» . orta

d) Kullanilan objektif mesnedinin numarasini ve objektifin fuayyesini
gosterir degismesi kabil kiigiilk bir etiket (29 ) vardir. Bunun icin objektif
mesnedi degistikce bu etiketi de degistirmek ldzimdir.
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Ana kisim iizerinde resim cergevesi, kaseti tesbit tertibatile cevrilmistir.
Bu tertibata resim gergevesinin her .kosesinde birer tane olmak iizere dort mil
ve bunlara ildveten iki siirgii vardir.

Ana kisim iizerinde ve iginde sozii gegen . yardimci aletlerinin resimleri-
nin gekilmesini temin eden optik ve elektrik tertibatindan mada adeseyi agip
kapama tertibati, optrator, kaset hareket tertibati ve utuk kamarasimin adese-
sini  agip kapayacak tertibat, rablt ve hareket nakline yarayan kisimlar vardir.

Ana k]Slm tizerinde dort pr17 vardir. (32)

Tayyare ceryan sebekesinden veya irtibat tablosundan ceryan temini,

Baglama motorii igin irtibat,

SN e

Ufuk kamaras1 igin irtibat,

4. Statoskop kayit kamarasi igin irtibat,

Ayrica egilebilir bir tazyikli hava borusu (33) vardir. Bu boru motérden
veya harigten filmi poz esnasinda diiz tutacak tazyikli havayr kamaraya getirir.
Bu borunun siizgegleri 31 mm. kutrundadir.

Yine kamaranin ana kismi diginda dar bir ilave ‘sat.hl (34) vardir. Bu-
raya bir arama durbiinii takilir.

Kamaray1, kamara tasiyan genbere gegirmek igin mihver milleri (55 (36)
mevcuttur. Bu mihver milinin birisi (36) iizerinden hareket tertibat1’ geger.
Bu tertibat' dis kismda motor veya el ile igletme tertibatindan gelen igletme
kismina baglanacak olan isletme anahtar: (38) tzerinde nihayet bulur. (Islet-
me anahtarimin on defa donisii kamaranin bir devrine "yani bir resim gekip

ikinci resim igin de kamaray1 hazir vaziyete getirmesine tekabiil eder. )

» Mihver mili (35) iginde hava tazyikinin liizumundan fazlasini digar1 Kagi-
racak bir siipap vardir (71). Ana kisim yan tarafinda bulunan kiiguk ‘bir si-
pap da hava tazyikinin ara sira bir manOmetre ile dlglilmesine ‘yarar.

Ana kismin yan tarafinda kaset isletme anahtarl (52) vardir. Bunun ya-
ninda bir miig’ir levhas1 iizerinde butun aksamim o esnadaki vauyetlerl oku-
nur. Levha miig'iri ile sabit miig’ ir kar§111k;h geldigi anda optiirator agilir.

3 — Objektif mesnetleri- :

Yiiksek evsafta, seklini muhafaza eden dokme pargalardan yapilmistir.
Objektif ve bunun merkez irtibati bu pargalar igine sikica tesbit edilmigtir.
Resim tarafinda gergeve mesaha markalarma karsi vaziyetini daima ayni sekil-
de tutmag temin eden gegme givileri (62) mevcuttur. i¢ tarafinda optratorii
kurmaga mahsus sevk gubugu bir disli cark (67) ile nihayetlenir. Bu disli
cark ana kism1 yeni bir mesnedin konuldugu ve tesbit edildigi vaKit' kurma
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tertibatimin {66 ) dislisine geger. (Objektif mesnetlerinin degistirilmesi kis-
minda gorecegiz )

Her objektifin 6niine filter takmak igin tertibat konmustur, objektiflerin
hepsinde miisterek olan yukarida sayil tertibattan mada biribirine benzeyen
vasiflarindan Gtiirii kamaranin objektifleri soylece simiflara ayrihr :

. .
a) .f = 10 cm. objektif mesnedi :

_ Bu mesnet ; genis zaviyeli 1:6,3 agikliginda topogon bir objektifle tec-
hiz edilmistir. Bu objektif 105 grathk bir resim zaviyesi veya 2! cm. kut-
runda bir resim dairesi verir. Resim ¢ergevesinin kuturlarnn 25,5 santimetre
uzunlugunda olup gergevenin kase kisimlari bu sahanm diginda kalr.

Objektif adeseleri arasina yiiksek derecede ziya sevki igin genis siirate
malik doner levhali agip kapama tertibati, (optratér) konmustur. Poz miidde-
tini ayar i¢in, ayar diigmesi (54 ) {izerinde ;

1/25 5 1/50 , 1/100 ., 1/150 ve 1/200 saniyelik poz "verme kiymetleri
mevcuttur.

Genis zaviyeli optik’in miihim bir kismi olan filterler objektifin oniine
takilir. Bunlar : .
B = San
D = Turuncu dir.

b) f = 20 cm.

Bu mesnet agikhign 1:4,5 olan ortometar bir objektif ile techiz edilmis-
tir. Ortometar objektif fotogrametri igin hususi yapilmis yiiksek derecede
deformasyonsuz bir objektiftir. Bu objektif 70 grathk hatasiz bir resim dairesi
verdiginden kutur genisligi 68 grat olan 18x18 cm. ebad: igin istenilen nor-
mal bir objektiftir.

Objektifin adeseleri arasina kiirrevi lamel, agip kapama tertibati konmusg-
tur. Bu aksamin saglamlig) ve miiessir ziya miktarimin 85% derecesine kadar
yiikseltilmis olmasi dolayisile mevcut opratérlerin en iyilerindendir. Poz miid-
detleri : )

1/75 , 1/120 , 1/150 saniyedir.

Objektifin 6niunde ii¢ muhtelif filter vardir. Normal olarak renksiz bir
kapak cami, bir B (Sarr) ve D (turuncu) -filterleridir. Bu filterler kesafet-
lerine uyarak 1, 2, 3, rakkamlan ile gosterilmistir.

Ortometar objektifin vasati fuaye kiymeti 205 mm. |oldugundan objektif
mahfazas1 iizerine f = 20,5 cm. yazilmistir.-
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RMK S 1818 Hava kamarasi, f = 50 cm. objektif mesnedi ile de kulla-
nilabilir. )

4 — Hareket ve hava tazyiki :

Hareket ve hava tazyiki, IRU Universal takip nazimi veya Amot S Mo-
tor muharriki veya alti tuslu ve 12 kademeli muharrik motér veyahut miha-
niki, pervaneli muharrik ile yapilir :

a) IRU Universal 'Lcakip nazimi Km. 18 motér muharrikile birlikte kul-
lamlir. Bu alet 10% : 90 % arasinda resimlerin ileri bindirmelerini derhal
degistiribilen, riizgdr inhiraf zaviyesini 6lgen ve kamaranin uzak ve yakinin-
daki hizmetlere ait devre irtibat ve hareket kontrolunu temin edebilen bir
alettir. Motor 12 : ¥4 voltluktur.

Hava tazyiki i¢in 30 vat takatinda ayrica-bir motdrii vardir. (Zaruret
halde ayrica tayyare disn tazyik borusu da kullanilabilir.)

b) Tuslu ve kademeli muharrik motdr :

Daimi ceryanh olup 12 veya 24 voltla galipor. 80 vat kudretinde hususi
daimi ceryan motorii ve 30 vat takatinde sabit devirli kiigiik bir hava moto-
riidiir. Hareketlerin kamaraya ve vizore nakli egilebilir millerle yapilir.

MRS vizorii ile birlikte kullanilir.

c) Kademeli irtibat aletine ve bir MRS vizoriine malik Amot S motor
muharriki :

Bu muharrik tipki1 b) de oldugu gibi iki motérden miitesekkildir. Egile-
bilir millerle kamar\ayl isletmekten bagka bir de MRS vizbriinii isletir, Ve
65 % sabit resim ileri bindirmesini temin eder. Motoriin kamara ve vizor ara-
sindaki mil irtibatindan dolay1 rasit yerinin kamaradan mesafesi engok 1,5
metre olmahdir. ) '

"d) Ruzgar pervanesi ve MRS vizérinii kullanmak suretile mihaniki mu-
harrik sekli :

Kuvvet istihsali tayyare digina konmug bir pervane ile temin edilir. Bu-
nun devir siirati pervane palelerine verilen meyil zaviyesinin degistirilmesi ile
temin edilir. Egilebilir bir mil vasitasile kamara ve bir MRS vizéri c) de
oldugu gibi isletilir. Tayyare disina konmus bir hava borusu da film igin li-
zumu olan . hava tazyikini temin eder.. ( Kamara i¢inde yardimci aletler ampul-
lerinin yanmas: igin kiigiik bir pil bataryas1 ldzimdir.)

e) El mubharriki :

Tam otomatik sekilden sarfinazar: edildigi; miiteferrik resimler g¢ekmek
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veya normal resim bindirme nisbetlerinden gayri. unisbetlerde resimler ¢ekmek
gidi maksatlar igin el ile isletilir. Bungn igin bir telli deklangore (73) malik
bir el garki (68), riizgdr inhirafin1 ayar eden bir buzlu camh vizér (75) ve
kamaradaki ampulleri yakmak igin bxr yardlmm balarya (Kuru pll veya ak-
kumuiétor) den lbarettlr '

_Buzlu camh vizér (75) kuguk bir kamaradan ibaret olup 7, 5 ‘santimetre
kutrunda dairevi bir resim sahasin1 ve 7,5 santimetre kutrunda bir adeseyi
ihtiva eder. Huni seklinde, bir muhafaza iginde bir erlang];; kuyrugu pargasi
takih olup bunun yardimile kamara ana pargasinin gegme sathma (34) irtibat
yapihr. Buzlu cam -iizerinde bir hedef ~gapraz1 ile asil: kamara resim gergeve-
sinin yanlarina paralel olarak konmus iki paralel ¢izgi mevcuttur.

Bu kiigik kamaranin kendi inhiraf cergevesi dahilinde' gevrilmesi ile
buzlu camin iizerindeki g¢izgilere paralel . veya dik .kihnmasi kolayca temin
edilir. Bu sekilde rizgdr infirahinin gekilen bir sira resimlerere tesiri ortadan
kald:rxlm1§ olur. Arazide keyfi olarak seg1]m1§ bir nokta resmmm buzlu cam
‘uzermdekl ugus istikametine d1k olan paralel iki ¢izgi arasmda ge(;en zaman
saniyeli blr saatle tesbit edilerek ve bunun vasitas1 ilede muteaklp iki resxm
arasindaki zaman entervah miktan a§ag1dak1 formule gore bulunur.

Burada :

't = Saniye cinsinden okunah zaman.

p = lleri bindirme nisbeti (60% igin p = 0,60)

fa = Asil kamaranin milimetre cinsinden fuayyesi.

d = QGizgiler. drasindaki mesafe- (48 milimetre) .. ;
fm = Vizéren fuayyesi (75 mm.) :

S = Resim cergevesi yan uzunlugu (180 mm.)

» - Yahut sabit kiymetlerin yerlerine konmas: ile : [+ .
280 1 ) |
J = T 1 - pY .t

RMK § 1l818 kamarasinin objektif mesnetleri igin 65% resim ileri bin-
dirmesi igin (1 - p = 0,35) asagidaki, basit miinasebet gikar.

Objektif Resim intervali = Heri bindirme
f = oo ©  saniye e ., - miktan

10 cm. (100 mm.) t 65%
20 = (205 = ) 1/2 t , . 62%
50 = (500 = ) 1/2 t , .. 65%
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Yardimc: aletlerin tenviri igin bataryanm kamara ile irtibati {I) markas
hak edilmis kablo ile olur. . e st

f) Hava tazyikinin m1ktar1 :

1

Mauhtelif hava tazyiki 1st1hsal aletleri, 12 santimetrelik su sutununa mu-

adil bir tazyik icra ederlerkl bu da filmin emin bir surette genlmesme
kéfidir.

5 — Fllm deglgtlrme kasetl :

Ikissip kaset kullamilir, biri FK 1818/19 npl olup 19 cm. genisliginde
deliksizdir. 60 metre uzunlugunda film ahr Digeri FK 1818/20 tipi olup 20
santimetre genisliginde delikli ( perfore) ve 60 metre uzunlugunda film alr.
Bu suretle her bir kasetin aldigi film 300 resme kifayet eder.

Kamaranin tayyare igindeki yeri : -

Kamaranin yerini segmekte esas asil kamara ve cerekse kullanilinas: igin
kusursuz, tam bir gorig ‘sahasimin temini ve makinenin iizerinde, yan fara-
finda hizmet ve nezaret igin operatdre setecek yer bulunmasidir: Tayyare
zeminin de agllacak deligin normal kutru (kamaranin  indirme ve yanrma
tertlplennden istifade 1stem)orsa) 620 milimetre olmahdir. indirme yatirma-
dan fedakarhk edildigi takdirde :

a) 310 milimetre kutrunda dairevi delik :

Bu takdirde kamara indirilemez ve yatirilamaz, ufuk kamaeas: kulla
mlamaz.

b) 375 milimetre kutrunda delik : .

Kamara indirilemez. 10:ve 20 santimetre fuayyeli objektif mesnetlerile
+ 20 ve 50 santimetrelik objektif mesnedi dlede ‘yalmz ~+ 10 gradhk imkam
temin edilir.

Kamaray1 igletmege lazim olacak aksamin.tanziminde tayyarenin iinal ve
genislik sartlarina gore isletmenin toplulugu esas tutulur. Aksam o sekilde
konmalidirki inhiraf igin kolaylikla gevrilebilsin ve kamara kafi derecede asag
indirilebilsin. Resim ¢ekilirken kullanmilacak aletlerin rasit tarafindan muhim
bir hareket yapilmadan yalmiz bir yerden idare edilebimesi i¢in aksamin mum-
kiin mertebe birbirine sik sekilde tanzimi gozonunde tutulmalidir.

Hava tazyik borusu igin en uygun yer tayyare govde51d1r

Elektrik ceryani emniyetli olarak nakledilmeli ve 15 amperden agagi
diigmemelidir.

Kasetler, filterler, kapaklar emniyetli yerde bulunmal ve kamaralar: inis
ve kalkista muhafaza igin delikler havada aglabilir bir kapakla kapanmahdir.
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Isletmede kullamlacak malzeme agirhg :

36,0 Kg. f=7/10 Mesnetli ‘kamara ve aski ¢emberi.
56;5 »k f= 20 oy s> > > »
441 » £=50 » » » » »
11,8 » Kaset (60 metre fimle)
3,6 » Ufuk kamarasi (25 m. Filmle)

6.2 » Statoskop kayit kamarasi (9 m. Film. 5 m. Kablo ve dolu
statoskop ) .

]5,5 .* KM Motér muharriki (IRU tanzim alétile bir}vikte)
16,56 » Amot S motér muharriki, Kademeli irtibat aleti ve vizorle.

186 - » Amot S motor, muharriki, Kademeii irtibat aleti ve MRS
vizoru ile. '

14,6 > Pervane muharriki ve MRS vizorii ile.

2,2 » El mubharrik aksam1 (El ¢arki, 2,5 m. Kablo, buzlu cam.)

Objektif mesnetlerinin degistirilmesi

Kamara ¢enberinden disar1 alimir. Muhafaza kapag1 kapali oldugu halde
objektif mesnedi iizerine ufki ve saglam bir yere oturtulur. Ustteki: gergeve
kapag: kaldirihir. Yapilacak isler sirasile :

a) El garki ile kamara mubharriki, optratér bir kere agilip kapanincaya
kadar ileriye dogru gevrilir, (bu is, objektif’in agllxp kapama tertxbatl kurulu
ise bunlardan kurtarmak igindir.) :

Kamara mihaniki tertibatinin bu vaziyeti i¢in mesnedin alinisi esnasinda
kurtulan ve gevrilebilen digliler iizerine isaretler konmustur (kirmiz1).

b) Alet kutusundaki civata anahtar ile altda ana kismin dért késesin-
deki vidalardaki (64 ) ¢ift civatalar gevsetilir. Civata ve penezleri gikardiktan
sonra kamara ana kismi objektif mesnedi sabit tutularak yukar1 dogru kaldi-
rihir. (Ana kismi gevirmeden ve tam amudi olarak kaldirmahdar. )

c¢) Takilacak yeni mesnet, parlak gegme satihlann ve vidalar1 (62) gayet
dikkatli temizlenip ince yag ile yaglandikdan sonra ayn1 sira ile takilir.
( Vidalarin mubhitindeki yuvarlak gegme satihlarina ve vida deliklerine ‘bilhassa
dikkat etmelidir.) Ana kissm mesnet lzerine o gsekilde indirilirki ana kismin
dért vidas1 (64) mesmet tizerinde kendi yerlerine gegsinler. Ve iki adet gegme
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vidasi (62) dogruca ana kisimdaki oyuklarina: (63) gegsinler. .Objektif agqip ka-
pama tertibat1 igin yapilmis olan (66) ve (67) disli garklan da isaretle goste-
rilen vamyete gelmek igin birbirine gegsinler. (Icabederse dislilere gayet dik-
katli ve ciiz’i kimildatmakla da ydrdim edilebilir.

Isleyen aksamin iyi gegti{{iné kanaat hasil etmek igin el garki ile miha-
niki aksamm yavagga gevirmelidir. Migir levhasindaki ¢izgi tetabuku objektif
agilip kapanma an1 ile mutabik olmahdir. Agiip kapama tertibat1 diglilerinden
bir veya blrkag digli kadar yanls tak1lma yuziinden zuhur edecek hata kolayca
anlagilir.

d) Civatalarin vidalara vidalanmas: ile (althk penezlefi unutmamaldir. )
Objektif mesnedi ile ana kismin sikica baglanmas teminedilir. Dért vidanin
da ayn1 sekilde sikigtinlmasina dikkat edilmelidir. S

"e) Mesaha gergevesindeki fuayye levhasini degistirmelidir. “( Bu levhalar

ot
3 L

mesnetlerin kutusundadir. )

f) Ust ve alt kapaklar kapanarak kamara sandigina konur.

I

KM 18 Motér muharriki ve IRU Universal takip nazimi

I - KM 18 Elektro motér mubharriki ve TRU resim takip nazim kama-
ranin tam otomatik olarak islemesini temin eder. Rabit vasitasi kablo ile ol-
dugu igin isletmenin kamaradan uzun veya kisa mesafe olmasini miimkin
kilar.

_ IRU ile. 10 % : 90 % arasinda herhangi bir ileri bindirme yapilabilir.
IRU vizpriine bakmakla riizgdrdan otirit inhiraf zaviyesi élgulir ve bu zaviye
kamaraya, cenber iizerindeki taksimati ile nakledilir.’

Mubharrik. 12 veya 24 voltluk daimi ceryan ile 1§lemekte olup aksami
sunlardir.

a) Rabit motdrii (manyertik irtibath ). RMK 1818 igin KM 18 rumu-
zunu tagir. 50 \foltluk bir kudrete maliktir. (RB 20/30 kamara igin KM 30
tipi kullanilir ve 80 vathktir.) ' S

b) IRU Universal resim takip nazimi :

Icerisinde resim takip nazimi,  inhiraf zaviyesi dlgme_tertibat, Bunun
iginde tirtillh zinciri igletmege mahsus bir. elektro motorle rabit motoriiniin
gahsgtirilmasina mahsus kisimlar mevcuttur. Elektro motorin kudreti takrihen
30 vattir. )

-

Aletin diger teferruati sunlardir :
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L. Disli gark mahfazas1 :

~Kamara fuayyesi ve eb’atlarina giire’ égagldaki digliler kullanilir.
f =10 cm. 18X18 eb’ad: icin.

20 »  18X18 >  »

50 » 30X 30 » »

20 » 30 X 30 » o»

=50 > 18X18 »  »

Bir takim ampul (12 ve 24 voltluk, 2 vathk)

I

I

f
f
f
f

Bir takim, iki irtibat kablosu, rabit prizleri ve kamara sebekesi irtibatr
igin kablo.

Bir adet IRU’nun mihaniki isletme ile birlikte calismasin1 temin eden
nakil prizi.

2. Tazyikli hava motorii :

Bu motor 12 ve 24 voltluk ve 2 vat takatinde b1r elektro motor olup
bir hortum ve TRU ya mahsus prizleri havi irtibat kablosundan miirekkeptir.

3. IRU vizora

1 den 3’e kadar olan bu aksam bir mahfaza sandig1| igindedir.
II - Miinferit aksamin tarifat1 : ”

a) KM 18 rabit motérii :

12 ve 24 voltluk daimi ceryan ve 50 vat bir takatla isleyen ve dakikada
6000 sabit devri olan kiigiik bir elektromotordiir. Silindir bir mahfaza iginde-
dir. Mahfazada bulunan bir kirlangig kuyrugu (1) pargas: ile motér, kamara
tizerinde bulunan bir gegme pargasina (2) takilir. Ve bir emniyet vidas: ile
tesbit edilir. Yayli rabit par(;au isleme basladiga vakit kendiliginden kamara
isletme anahtarina geger."

b) IRU Unlversal takip nazym :

Bu . aletin iginde arazinin hayallnl gormek i¢in bir buzlu cam ve adeseden
miirekkep bir vizor, daimi devreden tlrtllh blr zincir ve kontrol ampulleri
vardir.

Vizor 1: 3,5 luk ve 25 santimetre fuayyeli bir adese ile uzerinde ugulan
araziyi gosteren bir buzlu camdan terekkiip eder. Bu buzlu cam iizerinde in-
hiraf igin bir diiz hat ve taksimat gizgileri vardir. Tekmil alet dairevi bir par-
¢a (12) iginde kendi mihveri etrafindan doénebilmektedir, Dairevi parga iize-
rinde + 40 grad (beyaz) jle — 40 grad (kirmiz1) afasinda taksimat gizgileri
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vardir. Ayrica mahfaza iizerinde kiigiik bir miigir (13) mevcuttur. Bunlar
ugulan istikametin tashihine ve aym taksimat1 kamaraya nakle vararlar.

Buzlu cam {izerindeki taksimatl gizgiler, otomatik isletme arizalandig
zaman, iki resim arasindaki zaman fasilasim1 bulmaga yararlar.

Buzlu camin hemen altinda tirtilli bir zincir vardir. Bu, motor tarafindan
hareket ettirilir ve buzlu camda yiiriiyen arazi resminin istikametinin aymdir.
Bu zincirin akis siirati (16) tanzim diigmesini gevirerek degistirilebilir : . Tan-
Zim sahasimn artinlmas: i¢in ti¢ kademeli muharrik mevcut olup (17) surgi
diigmesi ile idare edilir. Bunlardan : ‘

1 : 1’Baglama kademesinde tanzim diigmesi (16) muhitinde bulunan 2,2
ile 30 saniye arasindaki taksimat dolayisile iki resim arasindaki zaman enter-
valini verir.

1:5 Baglama kademesinde, muhit taksimatinda okunan kiymetin bes
misli resim entervalini verir.

1:10’ Baglama kademesinde muhit taksimatinda okunan kiymetin on
misli resim entervalini ‘verir.

S ’Bu baglama kademesi IRU aleti Amot S motérii ile ¢aligirken kul-
lamilir.

Yukarda gosterilen baglama kademeleri yafdxml ile iki resim arasindaki
zaman entervali 2,2 saniyeden 300 saniyeye kadar tanzim edilebilir.

Not

Kamaranin bir defaki igleyisine lizumlu zaman 3: 3,5 saniye oldugundan
pratikte iki resim arasindaki zaman entervali en az 4 saniye olarak verilme-
lidir. .

Isletme tertibatinin iginde ayar diigmesi (18) 10 % ile 90 % arasindaki
bindirme taksimatini havidir. Bundan mada kullanmilan kamara fuayyesine gore
degistirilen bir digli tertibat (19) vardr. ’

Muharrik mahfazasinin kapak ve yan taraflarinda bir takim elektrik irti-
bat ve kontrol pargalar1 mevcutturki bunlar : ‘
I - 4 kutuplu priz, dogrudan dogruya kamaraya yapilacak irtibat1 verir.

II - 2 kutuplu priz, isletme ceryaninin kamaraya ait butin pargalara
irtibatin1 verir. « Kutuplara dikkat ». '

III - 3 kutuplu priz, normal olarak, erkek priz (21) ile kérlendirilmistir.
(IRU ile birlikte Amot S muharriki kullanildig1 zaman isletme ‘motdriine cer-
yan sevki maksadi igin kullanihr.
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IV - 2 kutuplu priz, tazyikli hava motoriine ceryan verir.
V - 3 kutuplu priz, kér bir priz olup III prizi Amot S muharriki igin
kullamildig1 vakit (21) nakil erkek prizinin gegirilmesine yarar.

Yukarida izah edilen (I, II, III, IV, V) isaretleri priz ve kablolarin
nerelere ait oldugunu bariz bir sekilde gosterir.

Isletme anahtarlan :

(25) numarah anahtar {iniversal takip nazimi igindeki motéiiin, dola-
ywsile tirtili zincirin igletilip durdurulmasina yarar.

(26) numarah anahtar, kamaradaki rabit motériiniin (KM 18) isletil-
mesine yarar. (eger IV prizine hava tazyik motorii baglanmigsa bu da (26 )
anahtar ile galigir.)

Mig’irler : :
Devir nazimina verilecek cereyan 30 volta kadar yiikselen (28) volt
metresile 6lgilir.

Devir nazimi motériiniin isletmeye gegmesi kirmizi bir ampuliin (29)
yanmas1 ile belli olur.

Kamaranin islemesinin, -optratériin agiip kapanmasinin® kontrolii igin
yesil bir ampul (30) vardir.

Bes haneli bir numaratér (31) her devir esnasinda bir say1 ilerleyerek
cekilen resim miktarmmi bildirir.

" IRU nun kullanihig1 :

IRU Universal takip nazimi umumiyetle KM 18 (RB 20/30 kamara ile
KM 30) ile kullanildigx gibi tayyare disa pervaneli muharrik ile, Amot S veya
tuslu ve kademeli muharrik motorle de egilebilir milleri kullanmak suretile
vizbr vazifesini gorebilir. IRU bagka bir muharrikle kullanildigi zaman (17)
stirgli diigmesi S hizasina indirilir ve siirgii iizerindeki ufak mahfaza vidalan
gozillerek alnir. Bdylece kullamlacak mubarrikten gelen hareket mili buraya
takilarak tirtihn hareketi ve 10% : 90% bindirme temin edilmis olur. (Buraya
gelen egilebilir hareket milinin muharrikdeki ucu da tuglu motérde f = 50 ye
digerlerinde b ile gosterilen yere takihir. Bu suretle IRU hususi evsafa malik
mihaniki bir vizor vazifesini gorir. IRU igerisindeki muharrik motore ve tir-
tilh zincire ceryan sevki igi 21 numarali anahtar1 (III) numarah pirizden
¢ekmek ve bunu (V) numaralr kor prize sokmak suretile yapihr.

" Tayyare sebekesi ile olan irtibat daima (II) numarali prizden. vizorden
gegerek ve (IV) numaral prizden de isleme pargalarma (tuglu ve kademeli
muharrik ) irtibat temin edilir,
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Tazyikli hava motorii *

Kamara iginde filmin diiz durmasina ve filmin arkasindaki diiz plakaya
filmin tatbik edilmesine liizumlu hava tazyikini temin eder. 12 veya 24
voltluk bir daimi ceryan motorii ile (32) ufki bir mil iizerine oturtulmus
bir pervane garkindan ibarettir. Sabit devirli olan. bu motériin takat1 30 voltdur.

Motériin ucunda hortum takmaga mahsus bir agiz (34 vardir. (36) nu-
marali irtibat prizine takip nazimimi (IV) numarah prizi veya dogrudan dog-
ruya umumi ceryanla irtibat yapilacak kablo takilir.

1 — Kurulus :

IR.U takip naziminin kamara ile olan irtibat1 kablo ile yapildigindan ka-
maranin yamnda veya uzakda kurulabilir. Yakinda bulunmas: tercih edilmelidir.

IRU kamaranmin yan tarafina (fotografci tarafindan ulagilabilir miinasip
bir. mahalle) kurulur. 16 santimetre kutrunda dairevi bir delige ihtiyac var-
dir. Inhiraf miig’iri « O » da oldugu zaman buzlu cam ilizerinde ugus hatt1
tayyare mihverine paralel olmal ve tirtilli zincirde ugus istikametinde ileri
dogru hareket etmelidir. k

Tazyikli hava motériiniin emme penceresi normal hava ceryanlar1 nazan
dikkate alinarak segilmeli, az tazyikli mintikalardan kaginmahdir.

-+ Aksamin a@irhklar:

10,8 Kg. Universal takip nazimi (kablolan ile birlikte)
2,5 » KM 18 motér ve kablosu. ’
2,50 » TaZ)lkll hava tertibati.

v - Ca11§ma :

KM 18 motorii kamaraya baglandiktan ye ceryan menbai  IRU,. kamara
ve- tazyiki hava motéri .arasindaki irtibat IRU tizerindeki (25) ve (26) anah-
tarlarini1 kullanarak ‘temin edildikten sonra KM. motorii, tazyikli hava.ve IRU
i§letme§:e baslar.. Bu esnada .kirmiz1 ceryan kontrol ampulii yanar. Voltmetre
(28) ceryamin .voltunu gésterir.

(16 ve 18 ) dtigmelerinin vazlyetlne ve (17) surgi] dugme51 1le kamata
fuayyesme ait disli takiminin cinsine gore tirtillla’ Zincir muoayyen' “bir stiratte
harekete baslar. Ayar edilén iki resim arasindadi Zéman’ entérvaliné gbre mo-
tordeki mikndtisi tertibat istenilen fasifalarla karara ob]ektlfl bir defa ailip
kapanmcaya- kadar ‘kamaray: isletir...Bundan sonra miknatisi' irtibat:kendiligin-
den: kesilir-ve: motor ‘bosuna ‘isgler. -Objektif .agilip . kapanma hareketinin-.yesil
bir ampul (30) fotografgiya haber verir. dibe e ot
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Numaratérde (31) resimden resme bir say atlamaga devam eder. Her
iki tanzim diigmesinin ve siirgii diigmesinin kullamlmasi ile trtill zincirin
surati degistirilir. Bu esnada muharrik motériin de siirati degiseceginden iki
resim arasindaki zeman entervalinin degistirilmesi miimkiin olur. Her iki
tanzim digmesi yalmz alet galigtig ve motor isledigi vakit kullanilmalidir.

Ugustan evvel kontrol :

IRU igersiné konan disli takimi kullanilacak kamara fuayyesine uygun-
mudur ? ‘

Ugus irtifaina gikdikdan ve kolona girdikden sonra yapilacak kontrol :

1. Inhiraf zaviyesini tayin etmek ve isaretine gore aynen kamaraya
vermek.

2. 25 numaral anahtarla IRU’nun isletilmesi, istenilen bindirmenin (18)
numaral diigme ile tanzimi, . Tanzim diigmesi (16) ve muhtemelen kademe
degistirmek suretile (17) dugmesi ile tirtillh zincirin siir’atinin arazi resminin
akis siiratine uydurulmas. '

Resim g¢ekme isinin baglamasinda :
%). Kamaranm (26) numarali anahtarla isletilmesi.
Resim ¢ekme esnasinda :

4. Inhiraf zaviyesinin ve resimler arasindaki zaman entervalinin sik, sik
kontrolii, icabediyorsa tashihi, kontrol ampullerinin rasadi.

Resim ¢ekme isi bittikten sonra :

5. Kamaray1 (26) anahtar1 ile durdurmak. ( Bunun zamani kamara bah-
sinde verilmigdi. )

IRU (25) anahtari ile durdurulur.
IRU’nun  Amot S veya riizgdr pervane tertibati ile galistirilmas: halinde
«TRU'nun kullamlisi bahsinde » verilen izahata gére hareket edilir.

Kamaranin el ile kullanilmasy halinde; Her iki resim arasindaki zaman
fasilasi, saniyeli bir saat ve buzlu cam adesesindeki mesafe gizgileri vasitasile
tayin edilir. Bu hususda kullanilan umumi dustur :

fm
J=t —" . 2 (1—P)
fx d
Bu rumuzlarin manalan :

J = Istenilen zaman fasilasi (saniye cinsinden )

t = FKrazi resminin d mesafesinde akis miiddeti.
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fn = Vizoriin adese fuvayyesi.

fi = Resim kamarasimin fuayyesi.

s = Resim eb’™d.

d = Buzlu cam iizerindeki gizgiler arasindaki mesafe.

P = Bindirme nisbeti (60 % bindirme igin P = 0,60)

Resimlerin ileri bindirmesi ekseri hallerde 65 % nisbetinde istenildigi igin
buzlu cam iizerine cizilen gizgilerin mesafeleri, P = 0,65 igin :

f
dm o (1 —p)
fic d

Kiymetinin kullanilacak kamara ve fuayyesi igin basit ve kolay hatirda
tutulur, rakkamlara uyacak bir sekilde intihap edilmistir. Bu sebeple, asadaki
cetvel ekseriya zuhur edecek pratik ihtiyaglari kargilamak Uzere tanzim edil-

migstir.
Kamara Buzlu camdaki Resimler arasin- Lo .
. . Bindirme nis-
f = resim mesafe daki zaman L
, .. . beti %
eb’ad1 t igin J =
20 18 X 18 I —1 t 64
50 18 X 18 0 — 1 t 56
50 30 X 30 I — II t 60
20 30 X 30 I — 1 2t 58
10 18 X 18 I — 1 2t 65

Cetvelin tatbikine ait ormek :

Kullanilan kamara RMK S 1818 olsun. Bu kamaramin fuayyesi f = 10
cm. ve resim ebadi 18x18 cm. olduguna gore cetvelde f = 10 ve resim ebad:
18x18 hizasinda vizor iizerindeki I — I mesafesinin kullanilacagi bulunur.
Arazi tafsilatindan bir. noktanin buzlu cam iizerindeki hayali I — I mesafe-
sini faraza 15 séniyede kat’etsin, bu takdirde cetvelde aymi satirda J = 2t
oldugundan 2x15 = 30 saniye bulunurki bu miktar iki reiim arasindaki
zeman entervalini (J) verir. Yine cetvelden bu resimlerin 65% ileri bindirme

ile g¢ekildikleri alinabilir.
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Amot S Motsr muharriki ( Kademeli irtibat aletile ) ve
MRS Vizori

I - Isletme aletinden gaye :

Kademeli irtibat aleti ve vizore malik olan bu alet, Biribiri ardina ceki-
len sakuli resimler arasindaki zamanin, dolayisile resimlerin biribirinin 6rtme-
sinin daima aym kalmasin1 hesapsiz ve saatsiz olarak temin eder.

II - Teferruat :

a) Bireg modeli bir kademeli irtibat aleti (irtibat kablosu ve duylan
ile birlikte )

b) Amot S modeli devir tanzim tertibatina malik elektrikle isler bir
motorle yvine elekrikle isler hava tezyiki veren bir motor.

¢) Kamara ve vizdriin motére rapt1 igin egilebilir iki mil.
d) Liizumunda el ile igletmek igin yardimci el garki.

e) Harici hava tazyik-borusu (hortumu ile birlikte)
IIT - Tafsilat
a) Kademeli irtibat aleti :

Motériin isletilip durdurulmasina ve bunlarin devir adedini tanzime yarar.
Matérle irtibat yedi telli duy ve anahtarlari bulunan kablo ile olur. Bu da
Il ve V kablolan ile tayyare ceryan sebekesi kablosundon terekkiip eder.
Bu aletin i¢ kisminda muhtelif dereceli mukavemetlerlerle ¢ift kademeli bir
irtibat aleti ‘mevcut olup (6) diugmesi ile idare edilir.

Motér isletilmedigi zeman aletin kapag: tzerindeki pencerecikte (Aus)
kelimesi goriiliir. Motére ceryan verildigi vakit bu pencerecikde 4 - 100 arasinda

rakamlar goriiniirki bunlar iki resim arasindaki zemanin saniye olarak mik-
tarlaridir.

[rtibat kutusunun kapag: terinde (24 ), (25) iki ampul mevcut olup (24)
motoriin harekete gegmesi ile daimi olarak yanar.

Diger (25) ampul objektif agilip kapandig1 zaman yamp sonerek optra-
toriin igledigi zamani operatore haber veren bir numratér her ihbardan sonra
bir numara atlar.

Dugmemn (6) sag tarafinda bir cetvel mevcut olup aletin basit buzlu
camli bir vizorle (tirtilsiz model Ureg kullan11d1g1 vakit) kullanildigi zaman
ayar edilecek zaman miktarini bulmaga yarar. Bu tarz kronometre ile kamara
fuayye miktarin kullanarak zaman tayin etmekten ibarettir.
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Yan taraftaki (28) prizine tayyarenin ceryan sebekesi ile irtibat yapan
IT (iki telli) kablo ve (29) prizine isletme motoriine takilan HI (yedi telli)
kablo takilir.

b) Amot S isletme motori (tazyikli hava motdrii ile birlikde) :

Bu muharrik motér 12 veya 24 volt ve 80 vat bir takata malik hususi
bir daimi ceryan (1) motbriidiir. Gift irtibath bir rabit motori olu_p devir
adedini dakikada 300 : 9000’ kadar tanzim etmek miimkindir. ‘

Motdr mahfazasinin bir ucunda kendi mihveri istikametinde donen bir
isletme bagi (2) vardirki buda devir adedini diigiirmege yarayan bir garka ma-
liktir. Bunun {iizerine egilebilir mile mahsus bir rabit yeri (33) mevcut olup
kamara makanizmasina hareket bu mille nakledilir.

isletme bapi (2) iizerinde ayrica a ve b ile isaretlenmis olan iki rabit
yeri vardir. Bunlar egilebilir diger bir milin (35) vidalanmasina mahsus olup
bu mille hareket MRS vizériine nakledilir. Kullanilan kamara fuayye ve eb’a-
dina gore hangi rabit yerini kullanmak lazimgeldigi de vizor iizerindeki cet-
vel ile tayin edilir. Egilebilen milin miisade edilen enkiigiik kavis misfi kutru
80 milimetre olup yanhs dondiiriilmelere karsi da isletme basindaki iki tazyik
mili (30) emniyeti teskil eder.

Motoriin diger ucunda daimi ceryanh ve sabit devir adetli 12, 24 volt
ve 30 vatla isler ikinci bir motor (3) vardir. Bunun mihveri uzerindeki bir
pervane filmi germek igin gereken hava tazyikini temin eder. Bunun iizerinde
hava tazyikini kamaraya intikal ettiren (36) lastik hortumu takmak igin bir
agiz (5) vardir.

Tekmil aksam zemin levhasi bulunan bir dokme parga tizerine yerlestiril-
mistir. . Bunun iizerinde iki kutuplu olan (22) prizi kamara ile irtibat1 temin
eden VI. kablo icin ve yedi kutuplu olan da (23) kademeli irtibat aletinden
V. kablonun getirilmesine yarar.

Bu motorii tapiyan zemin levhasi tayyare zeminine ve kamaranmin yan ta-

rafina (hava motdrii siizgegi ugusg istikametine ) dort vida ile tesbit edilir.
c¢) MRS Modeli, Vizor :

MRS modeli olan bu alet; Zeiss tesar 1:3,5 ve 25 cm. fuayyeli bir
adese ile bir buzlu cama maliktir. Alet tayyarenin désemesine agilan bir delige
sakulu olarak tesbit edilir. Dairevi tesbit genberi (18) igersindeve optik mih-
veri etrafinda dondiiriilebilir. Bu dénme miktar1 (19) mandal ile tesbit edilir.
inhiraf zaviyesi de taksimath daire iizerinde okunur. .

Vizoron buzlu cam ftizerinde hareket eden erazi hayali parlak olarak go-
riiniir, riizgr inhirafi ve siir'at kolaylikla 8lgulebilir.



Ugus Plam1 Tanzimi 47

Vizor mahfazas: iginde hir tirtilli zincir hareket eder. Bu zincir, hareke-
tini muharrik olarak kullanilan motér wveya hava pervanesinden alir. Irtibat
egilebilir bir mille yapilir. Muharrik olarak hava pervanesi kullamildig: tak-
dirde irtibat yerleri a veya b den biri ile vizordeki (21)) irtibatlarindan biri
arasinda egilebilir mille (6) yapilir.

Hava pervanesindeki ayar diigmesi (11) ile siirat tanzim edilerek 30%
60% arasinda bir ileri bindirme temin edilebilir.

Istenilen bindirme nisbetleri resim ebadina ve kamaranin fuayyesine gore
degisir. Bu sebeple egilebilir milin irtibat sekli ile birlikte bindirme nazim:
Uzerine bir cetvel konulmugtur.

£ s % A T

20 18x18 63 F = 20(a) I—1
30 18x18 60 Z I —1I
50 18x18 58 F = 50 (b) 0—1
50 30x30 60 Z : I — II
10 18x18 65 - F = 20 (a) 2(I—1)
20 30x30 58 F=20(a) 2(I—1)

Burada :

f = Kamaranin fuayyesi. : .
s'= Resim ebad.
% = Iki resim arasinda istenilen ileri bindirme nisbeti.

‘A = Egilebilir milin hava pervanesine (a, b) veya kademeli bir muhar-
rike (F) irtibat’ yerleri. :

: T = Buzlu cam uzerinde (0, I ve II) ‘markalar1 arasinda héllyalin katet-
tigi mesafe (bir veya iki misli), kronometre ilé resimler arasindaki zeman
entervalini tayin igin. e R o i

.E'Vot'o - plan \‘}lfe‘:ya 'hususi II‘VlvakSE;'_lt‘lvf:l,;l_,' igin ;‘eSImlerln .5(_)1%';i‘l’¢ril bmdlrme ile
‘gglfvilme_lleﬁr‘i istgﬁr,_liyorsa bll_l_qp,an ,_zgmanv_|fas1}l:ayslplpl,_:iki_ ,_:r.nislini_ al_mak '(‘prat_ik
olarak ) lammdur.

KIUER T 6.3 S

d) Zaruri hallerde‘yardxmm el garky : .oimlowioiy
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Elektrik menbaindan bozuldugu zeman kamara, yardimc: bir el garki (32)
ile idare -edilir. Boyle hallerde iki resim- arasindaki zemanin tayininde krone-
" metre kullanmak zarureti vardir.

e) Tazyikli hava .

Kamaranin otomatik olarak islemesinde tazyikli hava Amot S’e ilave
edilmis pervane (4) tarafindan gonderilir. Bu tazyikli hava bir hortum (36)
ile kamaraya sevkedilir.

Elektrikte ariza olunca hortum tayyare digina yerlestirilen hava borusuna
baglanir.

IV - Kurulus :

Kamaray: serbesce kullanmak (gevirmek, indirmek, ufkilestirmek ) igin
ve aletlerin fotografgi tarafindan kolayca kontrol edilebilmesi igin tekmil par-
calarin kamara ile birlikte ve birbirine yakin olarak bulunmas1 ldzimdir. Bu

tertipte tayyare igersinde mevcut bosluk ve rasidin yeri miiessir olur.

Amot S’in tayyare yan tarafinda asilmak veya bir ufak masa lizerine ko-
nularak kullamilmas: veya esas kamara yakininda tayyare zemininde bulunmasi
tavsiye olunur, Isletme bagi (2) dyle ayar edilmelidirki egilebilir milin bura-
dan ¢ikipg miimkin oldugu kadar tath bir kavisle olsun.

Kademeli irtibat aleti fotografgimin goriip kolayca yetisebilecegi uzakhkta
tayyare zeminine veya yan tarafina tesbit edilir.

V - Kullanilmas: :

Resim ¢ekmek igin istenilen ugus yiiksekliginde ve tayyare ugulacak ko-
lonun istikametini aldikdan sonra vizore bakilarak- inhiraf zaviyesi dlgilir.
Birkag defa tanzimden sonra MRS vizoriinin gosterdigi inhiraflarin vasatisi
aymi isaretile kamaraya verilir. Resmi gekilecek araziye gelir gelmez {bu za-
mana kadar biitiin diger hazirhklarin bitmis olmasi lizaimdir. ) Amot S Moto-
rii kademeli irtibat aletile harekete gegirilir. Ceryan akipini ve motdriin isle-
digini kontrol ampuli (24) gosterir. Hareket diigmesini (6) gevirirken kade-
meden kademeye yavag yavas gegmege dikkat edilmelidir. Bilhassa 8 saniyelik
entervalden 7,75 saniyelik entervale gegerken artan bir mukavemet his edilir.

Motor usulen ceryan verildikten sonra yavas bir kademe iginde (50 ile
80 saniyelik bir enterval arasi) igletmeye terkedilir. Sonra MRS vizériiniin
buzlu camdaki tirtilli zincirinin (41) hareketine bakilarak tanzim diigmesini
(6) gevirmek suretile zincirin akis siiratini hayalin akig siratine uydurmak
lizimdir. Bu suretle resimlerin birbirini 60 % ortmesi otomatik olarak temin
edilmis olur. Birbirini miiteakip optratériin agilip kapanmalari da kontrol am-
puliiniin (25) yanmas ile anlaplr. '
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Dikkat

Resim gekme iginin devamm muddetmce inhiraf ve| tirtillh cincirin hare-

keti devamh olarak kontrol edllmehdlr
Resim gekme isi bittikten sonra kamarayr durdurmak igin baglamada ol-
dugu gibi isletme dugmesmm (6) kademe kademe hareket ettirilmesine lii-

zum yoktur.

Ceryan kesilmesi ve motorde herhangi bir ariza zuhurunda : kamara ha-
reket milini kamaradan ayirmali ve yerine el garki (32) takmalidir. Tazyikli
hava hortumunu da (36) Amot S’in bagindan ¢ikararak tayyare dig1 boruya
(44 ) raptedilmelidir. Bundan sonra bir sanneh saat ile RMS vizorii i¢in tan-
zim edilen cetvelden bulunan resim entervali el gark: ile kamaraya verilir.

Not

" Kamara obje_kﬁfi ve filterler, vizoriin buzlu cam ve objektifi her ugustan
evvel yumusak ve hususi imal edilmis kdgit veya bezle dikkatle temizlenme-
lidir. '

Tugslu ve Kadeheli-lWﬁharrik Motér

Elektrikle isleyen bu muharrik bir mahfaza iginde tahrik edici bir motorle
kamara igin luzumlu tazyikli havay: istihsal eden bir alettir. Daimi ceryan
ve 12 voltla galisir.

Tuslu ve kademeli muharrik motor tizerinde 1 den 6 ya kadar numara-
lanmig 6 adet tus ve iki adet kademe (L ve S ile harflenmis) vardir, Tuslar
1 kiigiik numarada enuzun ve sirasi ile artarak 6 numarada en kisa resim
entervalini verirler. Bu resim entervalleri, motdr izerindeki kivrik kol L veya
S kademelerine getirilmek suretile iki kademe tizerinde kullanilarak asagidaki
cetvelde gosterildigi gibi oniki muhtelif resim entervali elde edilir.

Tus Resim entervali
No. saniye
L S
1 90 20
2 70 18
3 55 14
4 45 12
5 35 10
6 25 8

Mubharrik ‘motérii kamaraya raptetmek igin bir baghk ve vizére raptetmek
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icin de vidali iki ug vardir. Rabitlar egilebilir millerle yapilir.

Vizére baglanan egilebilir milin ucu muharrik motérdeki iki vidali ug¢dan
birine kamaranin cins ve fuayyesine gore takilir. Bu husustaki mufassal cetvel
MRS vizorii bahsmde ver11m1§t1r.

Kamara 1gerlsmde resim ¢ekme .aninda f1]m1 du7 tutacak olan tazyikli
hava mubharrik igerisinde, motoriin ortasindeki mile takilmig sabit devirli bir
pervane vasitasi ile elde edilir. Bu pervanenin &niinde tel bir siizgeg ve taz-
yikli havay: kamaraya sevk edecek hortumun gegmesine mahsus bir agiz
vardir.

Muharrik motérii tayyare igerisine yerlestirirken siizgegli tarafin serbes
hava alabilecek sekilde, tayyare ugus istikametine dogru olmasina dikkat edil-
melidir. )

Herhangi bir anzada motorii el ile gahgtirmak igin yan tarafindan kiigiik
el carkini takacak bir yer vardir, bu elgarki ile kamaraya hareket verilir. Bu
takdirde tazyikli hava istihsalini tayyare haricindeki borudan temin etmek
lazimdar.

Motéor iizerinde ayrica, tajyare ceryan §ébekesindeh ahnacak kabloyu tak-
mak igin bir priz vardir. Motor 12 voltluk daimi cereyanla gahgr.
~Calistirma

Ceryan fisi motérdeki prize takildigr vakit motdér ¢aliymaga hazirdir. Ka-
maray:1 tahrik igin tuslardan birine basmak ve asagida bulundurmak kafidir.
istenilen resim entervalini bulmak igin vizérde ki tirtilli zincirin -hareketini
buzlu camdaki hayalin akisgina uyduruncaya kadar icabeden tusa basmak
lazimdar.

Durdurmak igin tuslardan birine hafif basip evvelce asagida bulundurulan

tusun yukar: firlatilmasi lazimdar.

Kullamilan vizor (MRS) evvelce yazilmistir.

Pervaneli riizgdr muharriki

( MRS veya arama diirbiinli )

Pervaneli riizgdr muharriki, hemen her tip kamaralar igin kullanilabilir
mihaniki bir muharriktir. Pargalar1 sunlardir :

a) Bir adet hava pervaneli (1) rédiiksiyon cihaz (2)

b) Bir adet bindirme nazimi (3) veya arama diirbiinii (4)
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c) Iki adet egilebilir mil (5 ve 6), “Bindirme nazimin: tahrik igin
120 ve 150 cm. uzunlukta,,

d) Bir adet tazyikli hava tertibati (7), (8) ve (9)
e) Bir adet irtibat kablosu (10), esas kamaradaki ampullerin tenviri igin.
a) Rédiiksiyon cihazli hava pervanesi :

Bu alet, ugustan miitevellit riizgdr ile gahsan ve pervane hareketini irti-
bat millerinin hareketine geviren mihaniki bir muharriktir. Bu muharrik
80:350 kilometre / saat tayyare siiratinde kullamlabilir. Bu suretle .4 saniye
ile 100 saniye arasinda bir resim entervali elde edilir.

Montaj )
Alet tayyarenin, kamaraya yakin olmak iizere bordasina takilir.

Mubharrik ve tanzim millerinin gegecegi tayyare bordasinin kalinhg aletin
imalinde 5:6 santimetre kabul edilmistir. Borda haricinde kalan ‘hava perva-
nesi hamili (1) ile tayyare igerisinde bulunan rédiiksiyon cihazinin (2) bir-
birine raptedilmesi dért somun ile olur. Montaj miimkiin oldugu kadar ihti-
zazdan ari ye kamaraya yakin olmahdir. Bu suretle rabit milleri (5) ve (6)
uzunlugu sert biikiilmeler yapmadan kifi gelebilir.

* Pervane devir siiratinin degistirilmesi igin tanzim diigmesi (11) vasitasa
ile pervane hatvelerinin degistirilmesi ile miimkiin olur. Béylece ileri bindirme
nazim veya arama diirbiiniine bakilarak tirtilli zincirin hareketini arazi haya-
linin buzlu camdaki hareketine uyduruncaya kadar pervane devrini artirmak
veya azaltmak lazimgelir. '

Normal gahsmada, riizgdr pervanesinden alinan hareket (12) dugmesi
vasitas: ile icabinda el garkina (13) verilebilir. Bu suretle vizor, arama diir-
biinii ve pervane ile bunun devir adedini gosteren numarator (14) iglemez
hale getirilmis olur.

Adedi devri gosteren saat lizerindeki taksimat pervane muharriki kullanil-
d1g1 takdirde dogrudan dogruya muharrik siiratine tekabul eden resim. enter-
valini saniye cinsinden verir. Bu suretle bindirme nazimi kullanilmaksizin bir
saniyeli saatle de galisilabilir. ‘

Rédiiksiyon cihaz iizerinde kamaraya hareket veren egilebilir milin takil-
mas1 igin ug (15) ve vizérle irtibatr yapan egilebilir milin takilmas: igin iki
adet ve cihaz iizerinde a ve b ile isaretlenmis (16) ve (17) uglar1 mevcut-
tur. Bunlarin kamara tip ve fuayyelerine gore hangisinin kullamlacag vizor
uzerindeki cetvellerden alinabilir. ( Bu cetvel arama durbund bahsmde veri-
lecektir. )
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Asil kamaradaki ampullerin tenviri bir ceryan menba’1 ile olur. Bu is
kendine mahsus kablosu olan (10) miiteaddit kutuplu ve asil kamaranin hu-
susi prizine gore bir irtibat (1) olan priz ile yapilir. Iki uglu olan bu irtibat
kablosunun diger ucu tayyare igindeki ceryan menbaina baglanir.

Boyle bir ceryan menba1 bulunmadig takdirde seri olarak birbirine bag-
lanan dort adet adi pil ilede idare edilebilir. ’

Tazyikli hava istihsali

Filmi diiz tutmaga yarayan hava tazyiki, tayyarenin haricine takilan bir
hava borusunun (7) ucundan bir hortum ile alimr. Bu hortumun diger ucu
kamaradaki yerine takilir. Hortumun ortasina fazla havay: kagirmak igin ma-

nometreli bir tazyik siipabi takmak lazimdur.
II - Arama diirbiinii

fleri bindirme nazimi MRS Yyerine- arama diirbiinii kullanilabilir., Bu ara-

ma diirbiiniinde erazinin hayali arama diirbiiniiniin okiilerinde tesekkul eder.

Arama diirbiinii asil hava kamarasindaki ildve parga fizerine bir kirlangig
kuyrugu ile raptedilir. ( Bu suretle vizorle kamaranmin riizgdr inhirafi birbirine
esit kilinir.)

Rasidin goziine gore iizerindeki diyoptri taksimaty ile ayarlanabilen diir-
biiniin okiileri (24 ) sarsintilarda gozii mahfaza igin bir lastik ba§11g1 havidir.
Riyet sahasinda inhiraf hattindan mada kamara eb’atlar1 igin resim sahalarim
gosterir gergeveler vardir. Ortada bir tesviye ruhu da goériinir. Tirulll zincir
yerine riiyet sahasinda dairevi hareket eden oklar vardir. Hava pervanesinin
siirati (11) diigmesi ile ayarlanarak trulli zincirlerde oldugu gibi hayalin
hareketi oklarin hareketine uydurulur. Oklar hareketini egilebilir .mil (6) ile
muharrikden alir. Arama diirbiinii tzerinde kamara tiplerine gore 21 ve 50
ile gosterilen iki irtibat yeri (25) mevcuttur. Bundan mada bir manivela
(26) ile 30 % veya 60 % resim bindirmeleri verilebilir.

Asagidaki cetvel mulitelif kamara tipleri igin ileri bindirme nisbetlerini
tanzim etmege yarar.

Kamara  Tipi Bindirme Arama diirbiint ~ Pervane mubharriki
f. ' % Irtibat Bindirme irtibat yeri
yeri manivelasi
10 18X 18 66 21 30 % a .
21 18X 18 60 21 60 % a
21 18X 18 29 - 21 30 % a
a

20 30 X 30 59 21 30 %



Stereoplanigraf Netlik - Ayart
Netlik - Agarimin Yeni Forsatz - Plag: ile
Mekanik olarak yapilmas: ;
Mekanik - Optik Netlik Ayart Kombinazonu

1 — Stereoplanigraf sifir vaziyetine alinir.

2 — Sag ve Sol Kamaralar alinir ve mahfuz bir yere ‘mesnetleri iizerine
dikkatlice konulur ve uzerleri ortiiliir.

3 — Lenkerler sifir vaziyetinde ve sakuliyetleri x ve Y — istikametinde
kare tesviye ruhu ile kontrol edilir ve lizumunda x — ve Y — El carklan
ile tashih edilir.

4 — Lenkerlerin bu gakuli durumunda x — ve Y — Koordine Tanbur-
lar1 yuvarlak rakamlara getirilir :

x = 300.00 Y = 500.000 Z = 600.000

5 — Ufak yuvarlak kapak, Forsatz objektifi iizerine itina ile ve goz ka-
rarile ufki olarak kapatihr. '

6 — Forsatz Plagi, iizerindeki mikrometresi ile, sekilde gorildiigii gibi
Forsatz hamili kollarina takilir ve vidalari ile tesbit edilir. Makina saga ve
sola alinarak takilan Forsatz plagimin, Forsatz hamili gatali uglarina dokun-
madi1 miisahede edilmelidir,

7 — Ayarlara baglamadan evvel: Forsatz eksentrik vidasi ( 168 ) orta va-
ziyete getirilmelidir.- Bunun ig¢in, Forsatz vidasinin iki had durumundaki mik-
rometre Kiymetleri okunur ve ortalamasi alimir ve bu ortalama kiymet mikro-
metrede okununcaya kadar Forsatz vidasi (168) déndiiriiliir.

8 — Bundan sonra x — Carki ile saga ve sola tam miisavi miktarlar
gidilerek (Koordine tanburlarindan bu miktarlar tam ve hassas olarak tatbik
edilmelidir) ve Y — gar'kl ilede yine miisavi ve tam miktarlar kadar gidile-
rek ve Koordine tanburunda bu miktarlar tahkik edilerek, bu dért noktada
ve orta noktada mikrometrenin durumlan kaydedilir :

Misal olarak :

5: 80 ( Mikrometre kiraat:)
Y = 300 de 7:79 » »
5: 81 » »
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hig bir tashih miktan1 verilmeksizin bu defa sag ve sol noktalardaki kiraatlar
yapilir

x = 100 de 5:69 - ( Mikrometre Kiraat1)

x = 300 de 7:76 » »

x = 500 de 5:77 » »

Kiraatlar1 elde edilmis olur.

Bu kiraatlardan yalniz mikrometre kiraatlar1 bir araya yazilacak olursa :

Y b
5:80 5:69
7:79 7:76
5.81 5.77
0:01 0:08 Dif.
0:005 0:04 1/2 Dif.
~5.805 5.73 Ortalama kiymet

Forsatz sisteminde yapilacak rashihler :

1 — Mikrometrede 5.73 kiymeti okununcaya kadar lenker iizerindeki
kisa paralelogram vidalar1 143 ve 144 ile tashih edilir. C/7 ve C/8 tiplerinde
sakuli vidalardan biri gevsetilir ve digeri ile itilir, bundan evvel orta tesbit
somunu gevsetilmeli ve ayardan sonra tekrar dikkatlice sikigtinlmahdir. C/5
tiplerinde eksentrik hareket eden vida ile aym tashih itina ile yapilmahdir,

2 — Y X .
5.805 5.730 Y = x = 5.805 — 5.730
5.805 rakami mikrometrede 5.730 oluncaya kadar uzun paralelogram

gubugu uzerinde ortada bulunan ayar vidalarile (172) ayar edilir ve kenar
vidalar {171) tekrar sikagtirilir.

Dikkat : Bu tashih miktann 3 ila 4 misli verilmelidir. ( Alet irtifaina
gore ).

3 — Mesahalar tekrar edilir :
ikinci Mesaha Ugiincii Mesaha
Y X Y X
¢ 5:925 5:90 6:105 6:10
7:885 7:89 8:06 © 8:065
_5.945 5.89 6.11 '6.105
5.935 5.895 6.1075 6.1025 ortal.
fkinci mesahadan sonra : Y — x = 0.04 farki yine uzun paralelogram
gubugu ortasindaki ayar vidalam ile ve 4 — misli tashih yapilmak suretile

giderilmis ve nihayet 3. Mesaha yapilmistir.
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Ugiincii mesaha tetkik edilecek olursa, x — istikametindeki ve Y — isti- -
kametindeki noktalarda simetri teskil edilmis oldugu ve x — ve Y — Nokta-
lar1 arasindaki Mikrometre kiraatlatinin arasmdakl farkin pratik olarak sifira
indirilmig oldugu goriiliir.

Not : Mesahalar sirasinda asegndaki hususlar dikkatle tatbik edilmelidir :

1 — x — Istikametinde sag ve sol noktalarda ve Y — istikametinde ileri

ve geri noktalardaki x — ve Y — Carklarile yapilan tatbikler. daima her kama-.
ranin Z —- Mihverine dogru gelis istikametinde vaprimahdir.
2 — Mikrometre kiraatlarinda baki kalan ¢ok ufak farklan gidermege

ugrasmaktansa kasten bunlari biyiiltmeli ve ikinci bir mesaha ile bu biyuk
miktarlar1 tashih etmelidir. ,

3 — Mesahalar A — Sol kamaras1 ve B — Sag kamaras: i¢in ayr1 ayn
ve miistakilen yapilmaldir.

Yukandaki ayarlar yapildiktan sonra

9 — kamaralar yerlerine takilir ve itina ile tesbit vidalan sikistimhir.

10 — Kareli camlar takilarak, Forsatz sistemi Gzerindeki vida vardim ile
mutavassit netlik projeksiyon miistevisi intihap edilir. (optik avara bak ).

11 — Bulanik ve puslu goruglerde. Forsatz objektifleri ince alet miitehas-
sis1 elile. temizletilmelidir.

Forsatz plagi ve mikrometre montaji

*
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Stereoplanigraf Netlik Ayart

Forzats Sistemi Inverzurlarinin optik olarak ayarn

Stereoplanigraf da galisirken rasat ‘aninda netsizlik hasil olursa veyahut
genis zaviyeli resim hamilleri y‘e'riné normal zaviyeli resim hamilleri takildig
zaman hasil olacak ufak netsizlikler asagida -gosterildigi gibi ‘ayar neticesinde
giderilmelidir. ' S S : :

1 — FEvveld resim hamillerinin resim mesafesi tanburlan, resim hamil-
leri iizerine hakedilmis olan kiymetlendirme objektifler.ini'n resim mesafelerini
gosteren rakamlar iizerine getirilir. ‘ '

9 — Bundan sonra resim hamillerine usulii: iizere kareli. camlar konur.
% — . Kamaralar vasati bir irtifaa (Z = 700 mm.) ye getirilir. .
4 — x V—V_Isbtika‘m'etihde, s‘ol‘ el carki ile saga ve sola hareket ettirilir.

Resmin sol tarafinda (168) Fokiis vidasile netlik temin edildikten sonra res-
min diger kenarinda netsizlikler varsa, (144 ) vidas1 goziildikten sonra (174)
paralelogram gubugu (143) vidalan ile ayar edilir. Bu ayardan sonra resmin
sol kenarinda bir paralaksa. meydana geleceginden bu paralaksa yine (168)
Fokiis vidas: ile ayar edilir. Bu suretle resmin her iki sag ve sol kenar1 aym
zamanda net goriiniinceye kadar bu ayar tekrar edilir.

5 — Yine sol el carkile resmin ortasma gidilerek burada netsizlik mev-
cutsa, (171) aksi somunlar ¢oziilerek (172) somunu vasitasile bu netsizlik
giderilir. Ayarin bu kismi da sistematik olarak ve liizum hasil olursa tekrar

edilir. Bu suretle x — mihveri boyunca paralaksa kalmamis olmaldir. '
6 — x — Istikametindeki .ayar yapildiktan sonra kontrol olarak resim
Y — istikametinde hareket ettirilir, bu istikametde de netsizlik ortadan kalk-

mig olmahdar.
Numaralan ile verilen vidalar ekli sekilde gosterilmistir. Bunlar sirasile :

143 Paralelogram cubuklar1 arasindaki mesafeyi degistirmek igin ayar
vidasi. ' ’ :

144 (143 ) vidasim tesbit vidasi.

168 Ferzats sistemi igin fekus vidasi.

171 (172) vidas1 igin sagh — sollu aksi somun.
172 Netlik ayar vidasi. '

149 Forzats sistemi zegmenti ig¢in sikisirma vidasi.

»
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174 Paralelogram gubuklan.

Not : Planigraflarm baz tiplerinde (143 ve (144 ) vidalarmin vazifesini
bir tek vesfakat eksentrik bir vida gormektedir. Baz1 planigraflarda bu eksen-
trik vida forzats sistemi lzerine konulmustur.

Stereoplanigraf c/7 tiplerinde, (143) vidalari eksentrik olmayip hatti ha-
reket ettiginden, (168 ) Fokiis vidasinda yapilmig bulunan ayar (143 ). vidala-
rinin tashihinden sonra bozulmaz, ve bu suretle fazla tekrar onlemis olur.

Mekanik — Optik Netlik Ayar1 Kombinazonu

Stereoplanigraf netlik ayar1 kiymetlendirme ve bilhassa biiyiikk mikyash
kiymetlendirme ve hava nirengisi islerinden evvel titizlikle incelenmelidir.

Yukarida tafsilatile verildigi gibi, netlik ayari, mekanik veya optik olarak
icra edildigi gibi asagidaki sekillerde kombinasyonlarla kontrol ve dahada

incelenebilir :

1 — Mekanik netlik ayar1 icra edilir ve optik netlik ayan metodu ile
incelenir.

2 — Optik netlik ayar1 metodu ile netlik temin edilir ve mekanik net-

lik ayar1 metodu ile incelenir.

Netlik ayarmin hangi metotla icra edilecegi ve hangi metotla incelene-
cefini en isabetli bir sekilde ancak bu ayarlari icra eden kimse tarafindan
karara alinmahdir. Bunun igin, ayar1 icra eden kimse hangi metot ile netlik
ayarin1 daha hassas yapabildigini muhtelif zamanlarda kontrol etmeli ve c¢ok
defalar yaptig1 bu kontroller neticesinde bir sonuca varmahdir.

Netlik ayarini optik olarak icra eden bir kimse, netsizlikten miitevellit
paralaksalar1 rasat sirasinda iyice tefrik edebilmeli ve tashih sirasinda da bu
mevcut paralaksalarin yok olma derecesine geldiklerinde dahi bu en kiigik
farklar1 kat’iyetle gorebilmelidir. Aksi halde, mekanik netlik metodunun tatbik
edilmesi daha isabetli olabilir. Bu taktirde dahi, mekanik metotla icra edilen
bir netlik ayari, hemen miiteakiben optik olarak kontrol edilmeli ve bu suretle
6lcii veya hesap hatalarindan viicuda gelecek herhangi bir kaba hata onlen-

melidir.
Netlik Ayar:
Asagidaki Hallerde Yapilmahdir
1 — Netlik ayan aletin montaji yapilip esas ayarlari yapildiktan sonra,

2 — Kareli camlar takilarak sifir ayarlar1 yapilmadan evvel,
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3 — Kiymetlendirme sirasinda Diapozitiflerin orta ve kenarlarinda umu-
mi netsizlik goriildiigii zamanlarda,

4 — Herhangi bir maksatla kareli camlar takildigs zaman miisir ve ka-
reli cam g¢izgileri ayni zamanda net olmadifr zamanlarda yani rasit basim saga
ve sola hafif hareket ettirdigi zaman miisir kareli cam gizgisinden x — isti-
kametinde bir hareket yapiyorsa, Bu aletin netlik ayari muhakkak surette
yapimalidir.

5 — Biiyiik 6lgekli haritalar kiymetlendirilecekse veya hava nirengisi
icra edilecekse aletin bilimum ayarlari meyaninda netlik ayarida biiyiik bir
titizlikle yapilmaldir.
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Aski genberi ve monte edilmis kamara
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Stereoplanigraf Netlik - Ayar

Kamara govdesi teferruati
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Sarici Hava Borusu

Muharrik motér ( Amots), bindirme nazimi ve vizor
irtibat kablolar ve egilebilir miller
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Film kaseti, i¢ kismi filmin akig yolu
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Film kaseti
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Muharrik motér ile bindirme nazimi ve kamara arasinda
irtibat kablolar1



