HARITA GENEL MUDURLUGUNDE KURULAN ORTOFOTO URETIM SISTEMI

Yiik.Miih. Yzb, Necati OLCUCUOZLU

{ilkemizde ortofoto tiretimine iliskin ilk calismalar bazi kurum ve
Universitelerimizde yapilmis isede gercek ve yaygin anlamda uygulama ala-
nina konulmamistir.

Harita Genel Miidiirliifii cagdas yapida bir ortofoto sistemini biinyesin-
de olusturarak (Ocak 1983) Ulkemizde ilk kez ortofoto lretimini uygulama

alanina sokmakla bir adim atilmis olunmaktadar.

Harita Genel Midiirliigiinde kurulan ortofoto sistemi analitik bir sis-

tem olup CARL ZEISS (Oberkochen) yapisidir.

Sistem, genel olarak iki bdliimden olusmaktadar:

1. VERI TOPLAMA BOLUMU :

Veri toplama bdliimi (Resim 1), PLANICART E3 EGOMAT 12, OTM3 ve DZ 7-a

¢izim masasindan olusmaktadir.

Resim:1
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Planicart E3 aleti (Resim 1/a), sayisal g¢ikis verebilen analog kiymet-
lendirme aletidir. (X) ve (Y) eksenlerine dogrusal sayisallastirici (Linear

encoder),(Z) eksenine dénel sayisallastirici (rotary encoder) takilmistir.

Planicart E3 ile analatik ortofotonun temel girdisi olan sayisal pro-
fil verileri degisik bicimlerde ve otomatik olarak elde edilerek, Ecomat
12 ve DTM 3 (Resim 1/b, 1/c) yardimi ile manyetik ortama aktarilir. Bu ve-

riler daha sonra ortofotonun pozlanmasinda kullanilmaktadir,

Gerektiginde planicart E3 aleti DZ 7-a masasi (Resim 1/d) ile analog

kiymetlendirme de yapilabilir.

2, ORTOFOTO URETIM BOLUMU :

Bu bSllimde cesitli birimlerden olusan "ORTHOCOMP Z2" analatik ortofo-

to sistemi bulunmaktadir.

Orthocomp 22 aleti analitik, gdriintiiyli optik olarak tasiyan, birinci
dereceden "sekant" yataylama yapan , bagli (on-line) veya ayrik (off-line)
olarak calisabilen ortofoto iiretim sistemidir. (Resim 2, Resim 3) sistemin

genel olarak su 6zellikleri vardir.

a) Sisteme girdi verileri (profil degerleri) genellikle planimat ve-
ya planicart stereo kiymetlendirme aletlerine eklenmis DTM 3 sistemi ile
elde edilir. Ayrica DTM 3 veri toplama sistemi olmadan planimat, planicart,
planitop stereo kiymetlendirme aletlerinin sayisallastirilmasi ile de bag-

11 veya ayrak olarak calisabilir.

Bu sistemlerle bagli calisirken PLANI-AS paket programina gereksini-

mimiz vardir. Ayrik calismada profil verileri manyetik bantda depolanair.

b) Metrik ve metrik olmayan kameralardan elde edilen resimleri kul-

lanabilir,

c) 23 x 23 cm2 boyutuna kadar olan resimlerle de kullanilirsa da bu
boyutlar 23 x 46 cm2 ye genisletilebilir.

d) Yersel ve hava resimlerinin diferensiyel yatylamasi yapilabilir.

e) Profil verileri, elde edildigi resimlerden bagimsizdir. Bu deger-

ler ayni bSlgeyi igeren yeni resimlerin diferensivel yataylanmasinda kul-
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lanilabilirler.

g) Gorlntl tasima islemi optik olmasi nedeniyle bu aletle renkli ve

siyah - beyaz ortofoto liretilebilir.

Orthocomp Z2 sisteminin bilesenlerinden olan PROJECTOR (Resim 2/a)
optik mekanik birimlerden olusmaktadir. Ortofotonun pozlanacagi film silin-
dir lizerine takilir. Film veya cam iizerine basilmis pozitif veya negatif
filmler resim tasiyici lizerine yérlestirilir. Bu birim ortofotoda pozlama

isleminin yapildigi yerdir. -

Resim :2

Elektronik kontrol birimi (Resim 2/b) veri trafigi icin gerekli modiil-
leri icerdigi gibi, servo motorlaran hareketi icin amplifikatdr gbrevini
de yapar. G3rsel ekran (Resim 2/c) ile bilgisayarla iletisim saglanair ve

bilgisayar olanaklari ile etkilesimli galisma yapilabilir,

Sistemin bilgisayari (Resim 3/a) HEWLETT PACKARD' in HP 1000 mini bil-
gisayaridir. Bu bilgisayarda E prosesdr, RTE IV B isletim sistemi 32 Kword
(16 bit) ana bellek SMB disk bellek vardir. Ayni zamanda profil verilerinin

okundugu manyetik teyp birimi vardir. (Resim-3/b)
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Yazici gikis lnitesi (Resim 3/c) ile ortofoto liretiminde ddkiimantas-

yon amaciyla istenilen bilgilerin yazili kopyalari alinabilir.

Resim :3

Daha sonra Harita Genel Miidiirliigii'niin ortofoto {iretim sistemine kati-
lacak olan otomatik ¢izim masasi yardimi ile sayisal profil verilerinden

otomatik olarak esylikselti egrileri gizilebilecektir.

KAYNAKCA :

[
I

ECOMAT 12 Assembly Operating Instructions.

2- 722 ORTHOCOMP Analytical Orthophoto system Operating Instructionms.

w
1

PLANICART E3 Instruction Manuel.
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