DENIZ MESAHA CALISMALARI

Yazan : Erol KUTLU
Hrt. Astsb. Kd. Bggvs.

11-26 AGUSTOS 1969 tarihleri arasinda Istanbul’da Deniz Kuvvet-
leri Komutanhig: Seyir ve Hidrografi Dairesinde elektronik cihazlar kur-
suna katildim. Bu arada Candarh gemisiyle mesaha caligmalarina da
igtirak ettim. Deniz haritalarinin yapihglarinda kullanilan alet ve elektro-
nik cihazlan inceledim. Edindigim bilgileri Sayin Harita Dergisi okurlari-
nin istifadelerine sunuyorum.

Deniz haritalarinin yapimi ile ilgili caligmalar Seyir ve Hidrografi
Dairesine baglh MESAHA Subesince yiiriitiilmektedir. Bu caligmalar
elektronik cihazlarla techiz edilmis gemilerle yapilmaktadir. Deniz mesa-
ha calismalarini anlatmaya ge¢meden 6nce Deniz haritalarinin yapiminda
kullanilan alet ve elektronik cihazlar1 tamyalim.

1. SONIK ISKANDIL CIHAZI :

Derinlik 06lgmede kullanihir. Biiyiikk ve kii¢iik tonajdaki Mesaha
gemileriyle motorlar: bu cihazlarla techiz edilmistir. 115 Voltla seda siste-
miyle caligir. Baghca ii¢ kisimdan ibarettir.

a. Transmitter (Verici)
b. Receiver (Alici1)
c. Recorder-Indicator (Yazici-Gosterici)

Ayrica su altinda gemi biinyesine yapisik Transducer (Seda
gonderici) vardir.

Iskandil cihaz, Transducer vasitas: ile deniz dibine ses dalgalar:
gonderir. Bu dalgalar deniz dibinden yansiyarak tekrar Transducer’e ge-
lir ve cihazin alici devrelerinde elektrik akimina cevrilip, amplifiye edi-
lerek Recorder ignesine (Staylus) verilir. Recorder kagidina temas et-
mekte olan bu igne, sesin sudaki hizi ile prantili bir hizla hareket eder ve
iizerine akim geldigi anda kagida temas ettigi yeri yakar. (karartir)
Sekil —1 Recorder kagidinin sifir ¢izgisi ile kararmig bu nokta arasindaki
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mesafe Feet (Ayak) veya Kula¢ olarak o andaki deniz dibi derinligini
verir. Sudaki ses hiz1 yogunluga, yogunluk da denizin sicaklik, tuzluluk
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ve derinligine gore degisir.

bolgelerinde, 1460-1550 m/s arasinda degisir.

Karasularimizda ses hizi, denizin yuzeye yakin
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2. EL ISKANDIL CIiHAZI :

Gemi ve motorlarin giremedigi sig sularda kullanilir.

3. SEXTANT ALETI (Sekil—2)

Mesahada kullanilan tiirleri tamburatali olup, derece dakikasi-
nin ondaliklarina kadar okur. Aynalardan yansitma sistemi ile calisir.

SEKIL .2
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4. STATION POINTER ALETI : /Sekil—3)
(Mevki koyucu)

Sextant’la dlciilen yatay acilar, bu alete tatbik edilerek karadaki

maliim noktalar yardimi ile geminin o andaki yerini map iizerine koyma-
da kullanilir.

45




Deniz Mesaha Calismalar: 95

5. SNAPER :

Deniz dibinden dip tabiatin numunelerini almakta kullanilir.

6. STOP WACH :

Zaman ol¢iimiinde kullanilir,

7. DIVIDER :
(Bdliicii)

Iki mesafe arasini istenildigi kadar esit parcalara bolmede kul-
lanilir,

MESAHALAR:

Mesahalar, mikyas ve mesaha mintikasinin alanina gore iki gsekilde
yapilmaktadir.

a. Ciplak gozle yapilan mesahalar

b. Radar Transponder aleti ile yapilan elektronik mesahalar

a. CIPLAK GOZLE YAPILAN MESAHALAR :

Gemilerin manevra kabiliyetlerinin ve su cekimlerinin kifayet
etmedigi yerlerde ve ufak mesaha sahalarinda yapilir.

Mesaha subesince yapilacak isin mikyasa gore maplar1 hazrla-
nir. Bolgeye ilk olarak Kara Ekibi gonderilir. Ekip, deniz ¢aligmalar i¢in
liizumlu noktalar1 Harita Genel Miidiirliigii Nirengi noktalarindan yarar-
lanarak iiretir. Ayrica bolgenin sahil degismelerini, iskele, rihtim ve men-
direklerini talep edilen Hidrografik caligma Olceginden bir veya iki misli
daha biiyiik Olcekte cikartir. Elde ettigi belirli noktalarin koordine de-
gerlerini deniz calismasi yapacak ekibe vererek sahay: calismaya hazrla-
mis olur.

Deniz ekibi, koordine degerlerine goére noktalar1 kanavalarina
koyar. Calisma icin bu noktalarin kafi olup olmadigini denizden yaptigi
istikgafla tesbit eder. Icabinda yeniden nokta talep eder.
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Hazirlanan kanava Mesaha gemisinde Plote masas: iizerine yer-
lestirilir. Her tiirlii cihaz ayar ve kontrol edilir. Mesaha, aracinin miimkiin
oldugu kadar sahile sokulmas1 saglamr. Aracin siir'ati istenilen Iskandil
dot aralhigma gore ayarlanir. Iskandil hatlar genellikle sahile dik olarak
yapilir. Sahildeki maddelere (malum noktalar) gore iki Sextant aleti orta
madde miigterek olmak iizere yatay ac Ol¢iisiine hazirlanir. Aym anda
da mesaha siir’ati tatbik edilerek, sahile dik hat iizerinde seyre baslanir.
Verilen komut ile her iki Sextant yatay aciyr Olcer. (Sekil—4) Iskandil
cihazina ve Stop Wach’a basilir. Okunan acilar deftere iglenir. Iskandil
cihazinin Eko kagidi ilzerine dot (nokta) numaras yazilir ve derinlik
okumasi yapilir.

Okunan acilar Station Pointer’e tatbik edilir. Alet map iizerinde
gezdirilerek noktalarin tatbiki saglanir. Geminin o andaki yeri map iizeri-
ne konur. Bu islemler hat boyunca mikyasa gére muayyen zamanlarda
tekrar edilerek Ran’lar (Mesaha aracinin sahile ve sahilden agiga yaptig
dik hatlar) tamamlanir. Bu kanavaya Punt kanavasi denir. Giinliik ca-
lisma sonunda Iskandil defterleri (Eko kagidi) aletten cikarilir. Cihazla-
rin kontrolu yapilir. Noktalar temiz kanavaya gecirilir. Puntlarin aralikla-
r1 Divider aleti yardimi ile béliiniir. Bu suretle rakim kanavasi da hazr-
lanmig olur.
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Sahile dik olarak yapilan bu O0l¢iiler, paralel olarak ta tekrar
edilir. Hatlarin kesistigi yerlerde derinlikler kontrol edilir. (Nivelmandaki
rakim kontrolu gibi) Mesaha aracinin giremedigi sig yerler kiirekli bot-
larla ve el Iskandili ile Sextant caligmas:i yapilarak doldurulur.

Snaper cihaz ile deniz dibinden dip tabiatin numuneleri alina-
rak maplar iizerine o mevkilerin dip tabiatlar: iglenir. (Kum, cakil, kaya,
yosun vs.) Alman bu numuneler 6zel kaplara konularak Osinografi La-
boratuvarina tahlile verilir.

Nansen sisgeleri ile milayyen mevki ve derinliklerde alinan su
numunelerinin de Osinografi Laboratuvarinda fiziki ve kimyevi tahlille-
ri yapihr,

Mesaha genis bir mintikay1 veya 6zel bir durumu ihtiva ediyor-
sa, mesaha sahasinda muayyen fasilalar ve derinliklerde deniz suyu ha-
reketleriyle, satith ve dip akintilarin elektronik cihazlar yardimi ile olgii-
leri yapilir. Bu suretle mesahanin arazide yapilacak kismi tamamlanmig
olur.

2. RADAR TRANSPONDER ALETI ILE YAPILAN ELEKTRO-
NIK MESAHALAR : (Sekil—5)

Sahile kurulan Elektronik Transponder cihazlarina seyir halin-
deki geminin radarindan gonderilen Pals (yiiksek frekans), sahildeki ci-
hazlar tarafindan alinip zayiflamis olan sinyal yiikseltilerek geminin ra-
darmna iade edilir. (Sekil—6) Gemideki radar skobunda bu ekolar (Trans-
ponder’den yansiyip gelen sinyaller) iki ¢izgi halinde goriiliir. Mesafeyi
kaydeden numarator kolunu cevirerek (her 6000 Feet’te mil taksimatim
bir defa cevirmek suretiyle) ekrandaki sahil istasyonlarinin goriintiisii
izerine tatbik edilir. (Sekil—7) o anda numarator iizerinde okunan ra-
kam gemi ile Transponder istasyonu arasindaki Feet cinsinden mesafe-
dir. Diger istasyona olan mesafeyi bulmak icin ayn1 muamele yapilir Misal:

24600 Feet okunmus olsun. Her 6000 Feet’'te mil taksimati bir
defa cevrileceginden altta 4 rakami goriilecektir. 6000 Feet=1 Mil oldu-
guna gore 24600 Feet=4 Mil+600 Feet'tir,
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Radar ekraninda sahilin goriintiisii.
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Bir de geminin seyir halindeki durumuny harita iizerinde g0s-
teren Track Plotter sistemi meveuttur, By sistemde iki kola bagh bir ka-
lem mevcut olup, bu kaleme bagh kollar sahildeki Transponder istasyon-
larmin harita lizerindeki yerlerine sthhatli olarak oturtulur. Mesafe
strobuyla ayni hareketi yapan kollara bagl igne o anda geminin bulundu-
gu yeri gosterir. ( Sekil—8)

Gemi seyir halinde iken sahil istasyonlarindan alhnan sinyaller
Lumarator kollar: ile devamli strob izerinde duracak gekilde ayarlanir.

TAT

de iskandilden okunur. Iskandil cihaz1 devaml; olarak derinligi Olgtiigiin-
den arzu edildigi anda iki mevkj arasindaki derinliklerde Divider aleti va-
sitas: ile araliklars béliiniir. Bu suretle oOlciisii yapilan sahada alinan

biiro ¢aligmalarina baslanabilir.




